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ETH Cilindro Eleétrico

Cilindro elétrico de alta capacidade de forca

ENGINEERING YOUR SUCCESS.



TERMO DE GARANTIA

A Parker Hannifin Ind. e Com. Ltda, Divisdo
Automacéo, doravante denominada simplesmente
Parker, garante os seus produtos pelo prazo de 24
(vinte e quatro) meses, incluido o da garantia legal
(primeiros 90 dias), contados a partir da data de
seu faturamento, desde que instalados e utilizados
corretamente, de acordo com as especificacdes
contidas em catalogos ou manuais ou, ainda, nos
desenhos aprovados pelo cliente quando tratar-se
de produto desenvolvido em carater especial para
uma determinada aplicacao.

ABRANGENCIA DESTA GARANTIA

A presente garantia contratual abrange apenas e tao
somente 0 conserto ou substituicdo dos produtos
defeituosos fornecidos pela Parker. A Parker nao
garante seus produtos contra erros de projeto

ou especificacdes executadas por terceiros. A
presente garantia ndo cobre nenhum custo relativo
a desmontagem ou substituicdo de produtos que
estejam soldados ou afixados de alguma forma em

CERTIFICACOES ISO/TS/QS

v/ 1S0 9001:2008
v IS0 /TS 16949:2009
v/ 1S0 14001:2004

velculos, maquinas, equipamentos e sistemas. Esta
garantia nao cobre danos causados por agentes
externos de qualquer natureza, incluindo acidentes,
falhas com energia elétrica, uso em desacordo
com as especificacdes e instrucoes, uso indevido,
negligéncia, modificacdes, reparos e erros de
instalacéao ou testes.

LIMITACAO DESTA GARANTIA

A responsabilidade da Parker em relacao a esta
garantia ou sob qualquer outra garantia expressa
ou implicita, esta limitada ao conserto ou
substituicao dos produtos, conforme acima
mencionado.

ADVERTENCIA

Selecao improépria, falha ou uso improprio dos produtos descritos
neste catalogo podem causar morte, danos pessoais e/ou danos

materiais.

As informacdes contidas neste catalogo da Parker Hannifin Ind. e Com. Ltda. e seus distribuidores
autorizados, fornecem opcées de produtos para aplicacdes por usuérios que tenham habilidade técnica. E
importante que vocé analise os aspectos de sua aplicacéo, incluindo as consequéncias de qualquer falha,
e revise as informagdes que dizem respeito ao produto contido neste catalogo.

Devido a variedade de condictes de operagdes e aplicagdes para estes produtos, o usuario, através
de sua propria andlise e teste é o Unico responsavel para fazer a selecéo final dos produtos e também,
para assegurar que o desempenho, a segurancga da aplicacdo e 0s cuidados especiais requeridos sejam

atingidos.

Os produtos agui descritos com suas caracteristicas, especificagbes e desempenhos sdo objetos de
mudancga pela Parker Hannifin Ind. e Com. Ltda., a qualquer hora, sem prévia notificacao.

corretamente apds o término da utilizagcdao, em observacéao e respeito as leis e normas

/ A utilizacdo correta desses produtos concede acréscimo a sua vida util. Realize o descarte

ambientais em vigor.
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Parker Hannifin

Lider global em tecnologias de movimento e controle

Uma empresa multinacional com disponibilidade local

Design de produtos globais

A Parker Hannifin tem mais de 40
anos de experiéncia na concepgao
e fabricacdo de acionamentos,
controles, motores e produtos
mecanicos. Com uma equipe
dedicada ao desenvolvimento de
produtos globais, a Parker é lider
no desenvolvimento de tecnoldgica
para a industria, disseminando sua
experiéncia entre suas equipes de
engenharia na Europa, América e
Asia.

Expertise em aplicacao
localizada

A Parker tem recursos de
engenharia locais que se
comprometem a disseminar

e aplicar nossos produtos e
tecnologias atuais para melhor
atender as necessidades dos
Nossos clientes.

Littlehampton, Reino Unido

Fabricacao para atender as
necessidades dos nossos
clientes

A Parker esta empenhada em
satisfazer as crescentes demandas
de servico que nossos clientes
necessitam para ter sucesso no
mercado industrial global. As
equipes de fabricacdo da Parker
buscam a melhoria continua
através da implementagéo de
métodos de manufatura enxuta
em Nosso processo. Medimos-nos
em atender as expectativas de
qualidade e entrega dos nossos
clientes, e ndo apenas a nossa
propria. A fim de atender a essas
expectativas, a Parker opera e
continua a investir em nossas
instalagdes de fabricagéo na
Europa, América e Asia.

Fabricacao local e suporte na
Europa

A Parker fornece assisténcia de
vendas e suporte técnico local
através de uma rede de equipes de
vendas dedicadas e, distribuidores
técnicos autorizados em toda a
Europa.

Para informacdes de contato,
consulte os escritérios de vendas
na contracapa deste documento
ou visite www.parker.com.

Filderstadt, Alemanha

Plantas de manufatura da
linha eletromecanica no
mundo

Europa

Littlehampton, Reino Unido
Dijon, Franca

Offenburg, Alemanha
Filderstadt, Alemanha
Milao, Italia

Asia

Wuxi, China

Chennai, india

América

Rohnert Park, Califérnia
Irwin, Pensilvania

Charlotte, Carolina do Norte
New Ulm, Minnesota

Dijon, Franca
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ETH Cilindro Elétrico
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Cilindro elétrico de alta capacidade de forca- ETH
Visao Geral

Descricao

O cilindro elétrico ETH preenche a lacuna entre
cilindros pneumaticos e hidraulicos; sendo
adequado para substitui-los em muitas aplicagdes
e, simultaneamente, aumentar a confiabilidade do
processo de producao. Tomando os custos de ar
e 6leo em consideracéo, vocé vai descobrir que
na maioria dos casos um sistema eletromecanico
com o cilindro elétrico ETH oferece a solugéo

mais econdmica. Combinado com uma ampla
gama de acessorios, o cilindro ETH oferece muitas
possibilidades em uma ampla gama de aplicacdes.

Aplicacoes Tipicas

Manipulacdo de material e sistemas de
alimentacao

¢ Industrias de processamento de plastico e madeira

e Atuadores verticais para alimentar maquinas ferramenta
e Na industria téxtil para tensionar/prender tecidos

e Na industria automotiva para manipular materiais e sistemas
de componentes

Maquinas de teste e equipamentos de laboratério
Atuacéo de valvulas

Prensas

Maquinas de embalagem

Automatizacao de processos nas industrias de
alimentos e bebidas

Caracteristicas

Densidade de forca inequiparavel - forcas
elevadas em pequenos diametros

Cabos dos sensores podem ser escondidos no
perfil
Acessorios como sensores de forca integrados

que ajudam a desenvolver controle de forca
precisamente

Otimizado para manipulacdo segura e limpeza
facil

Elevada vida util

Baixo custo de manutencéao

Facil substituicao de cilindros pneumaticos, pois
possui flanges em conformidade com a norma
ISO (DIN I1SO 15552)

Dispositivo antirotacao integrado
Baixa emissao de ruidos
Tudo de uma s6 fonte

Nés oferecemos o conjunto de movimentacao
completo: controladores, acionamento, motores,
redutores planetarios e cilindros elétricos

Caracteristicas técnicas - Visao geral

Série ETH Cilindro Elétrico

Diadmetros ETHO32 / ETHO50 / ETHO80 / ETH100 /
ETH125

Passos do fuso 5,10, 16, 20, 32 mm

Curso Até 2000 mm

Forcas tracao /

Até 114000 N

compressao

Velocidade Até 1.7 m/s

Aceleracao Até 15 m/s?

Forca dinamica axial

equivalente para uma Até 49600 N

vida util de 2500 Km

Eficiéncia Até 90 %

Repetibilidade Até + 0.03 mm
IP54

Classes de protecao IP54 com parafusos em ago Inox
P65

Montagem do motor

Motor em linha no eixo do fuso ou em
paralelo com correia dentada

2011/65/EC:

Diretrizes

Classificacao

Conformidade RoHS ROHS

2014/34/EU (valida a partir de
20/04/2016)

94/9/EC: (vélida até 19/04/2016)

Grupo de equipamento Il Categoria 2.
Por favor procure a Parker para detalhes.

ETH02, 050: {g} 112G c IIC T4

ETHO080, 100, 125 E} 112G ¢ IIB T4

Numero do certificado de conformidade:
EPS 13 ATEX 2 592 X

(X: tem uma especificagéo de uso
especial, por favor, observe a aplicagdo
pretendida para o ETH ATEX)

Tambémoferecemossolucoescustomizadas:

Se sua aplicacéo precisa de uma versao especial do cilindro
ETH, procure o escritério de vendas local da Parker.

Lubrificag@o por salpico de 6leo

Montagens e acessorios de ponta da haste
personalizados

Montagem para motores de outros fabricantes
Preparacao do cilindro para o uso sob condicdes
ambientais agressivas

Prolongamento da haste

Polimento da haste

Haste cromada



ETH - Cilindro Elétrico
Visao Geral

Cilindro elétrico de alta capacidade de forca

ETH IP54 (Padréo)

ar

ETH IP65



Design do Produto

Rolamento de apoio do fuso
(cabecote dianteiro)

O mancal de apoio frontal do fuso
€ um rolamento deslizante de
polimero. Isso elimina vibracoes.
Resultando em um movimento
mais silencioso, mais suave, com
melhor precisdo, um aumento na
vida util do fuso e aumento do
desempenho dinamico.

ETH - Cilindro Elétrico
Visao Geral

Fuso de esferas

E utilizado um fuso de esferas de alta qualidade com classe de precisdo 7, de
acordo com a norma ISO 3408. Os rolamentos de esferas entre o fuso e a castanha
garantem uma baixa forga de atrito. Isso garante uma operag@o em todas as faixas
de velocidade, vida util elevada e eficiéncia energética excelente.

Mancal de apoio da haste &
protecao contra impurezas

O mancal extra longo da haste do
cilindro permite elevadas forcas

de carga lateral. Um anel raspador
impede a entrada de contaminacéo
externa sob condicdes normais. Em
caso de poeira fina, uma grande
quantidade de sujeira ou lamas e
liquidos uma vedacao especial

é necessaria, ela esta disponivel

L mediante solicitacao.

N
Haste com guia antigiro

Uma das mudancas de design
exclusivo da série ETH é o novo
dispositivo antirotagdo da haste. A
bucha de polimero de alta qualidade
e livre de manutengéo é uma guia
robusta, que evita a torcao da haste

quando a haste se estende e retrai.

Corpo de aluminio extrudado

O design com corpo extrudado
reduz o nimero de ranhuras e sulcos
deixando o produto mais limpo.

As Unicas ranhuras estéo la para a
montagem do sensor magnético e
sdo facilmente cobertas para eliminar
qualquer area onde detritos possam

ficar presos. O resultado € um design
mais limpo e mais ecoldgico.

Rolamento de apoio do fuso (traseiro)

Dois mancais com rolamentos coénicos
em contato angular permitem altas
forcas axiais tanto no sentido de
avancgo quanto no sentido de recuo.
Resultando em um design com alta
densidade de forca e de folga minima,
qualquer que seja a diregdo do
movimento.

Orificio de lubrificacao integrado

O orificio de lubrificagdo integrado
permite o acesso rapido, simples

e facil de graxa ao fuso de esferas.

No caso da parte traseira estar
inacessivel, pode ser localizada no
centro do perfil (opcional). O resultado
é uma reducao do tempo para a
manutencgao do produto, produzindo
um retorno maior sobre o investimento
e um tempo de vida mais longo.

.

Sensores

Os sensores estao diretamente
integrados no perfil; evitando
arestas salientes. O cabeamento
esta bem escondido sob a capa
amarela (sensores disponiveis como
acessorios).

Transmissao por correia dentada

O transmissao por correia dentada

livre de escorregamento e desgaste

para cilindros com motores

em paralelo (motor montado

paralelamente ao cilindro) apresenta

uma alta eficiéncia e uma relagédo de
transmissao de 1: 1.

.

imas permanentes

Todos os cilindros elétricos sao
equipados com varios imas
permanentes integrados na castanha.
Os imas permanentes acionam os
sensores, que podem ser montados
em ranhuras longitudinais do

corpo do cilindro.

\

Dispositivo tensionador de correia

Um dispositivo tensionador de correia
para a montagem do motor em
paralelo permite que a correia seja
pré-tensionada com precisao.
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ETH - Cilindro Elétrico
Caracteristicas Técnicas

Caracteristicas Técnicas

Tamanho do cilindro Unidade
Tipo

Passo do fuso [mm]

Diametro do fuso [mm]

Cursos, velocidades e aceleracées

Cursos disponiveis "2 [mm]

Velocidade maxima permitida no curso =

50-400 mm [mm/s]

600 mm [mm/s]

800 mm [mm/s]

1000 mm [mm/s]

1200 mm [mm/s]

1400 mm [mm/s]

1600 mm [mm/s]

Aceleragdo maxima [m/s?]

Forcas

Forga axial maxima com motor em linha [N]

Forca axial maxima com motor em

paralelo [N]

Forca dinamica axial equivalente com vida IN]

util de 2500 Km
Max. torque transmissivel/constante de forca

Torque max. permitido com motor em linha [Nm]
Torque maximo permitido para motor em

3 [Nm]
paralelo
Constante de forca com motor em linha ® [N/Nm]
Constante de forca com motor em paralelo ®  [N/Nm]
Massa
Massa do cilindro em curso 0 (incluindo a [kg]
massa da haste)
Massa da montagem em linha [kg/m]
Massa da montagem em paralelo [ka]
Massa por curso adicional (incluindo haste) [kg/m]
Massa da haste do cilindro em curso 0 [ka]
Massa da haste do cilindro por curso adicional  [kg/m]
Momentos de inércia refletidos no eixo
Motor em paralelo sem curso [kgmm?]
Motor em linha sem curso [kgmm?]
Motor em paralelo/linha por metro [kgmm?/m]

Precisao: Repetibilidade bidirecional (1ISO230-2)

Motor em linha [mm]
Motor em paralelo [mm]
Eficiéncia

Motor em linha A eficiéncia inclui todos [%]

Motor em paralelo os torques de atrito [%]

Condicoes ambientes

Temperatura de operagéo [°C]

Temperatura ambiente [°C]

Temperatura de armazenamento [°C]

Humidade [%]

Altitude maxima

"Codigo" (pag. 52).
Para cursos intermediarios é valida a interpolagao.

(m]

ATEX nao disponivel.

ETHO032
M05 M10 M16%
5 10 16
16

Continuos de 50-1000
& cursos padroes

333 667 1067
286 540 855
196 373 592
146 277 440
4 8 12
3700 2400
3600 3280 2050
1130 1700 1610
3.2 6.5 6.8
3.5 6.4
1131 565 353
1018 509 318
1.2 1.2 1.4
0.7
0.8
4.5
0.06
0.99
8.3 8.8 141
7.1 7.6 12.9
41.3 37.6 41.5

0...95 % (sem condensagéo)

ETHO050
M05 M10 M20?
5 10 20

20

Continuos de 50-1200
& cursos padroes

333 667 1333
333 666 1318
238 462 917
177 345 684
139 270 536
4 8 1(5)
7000 4400
9300 4920 2460
2910 3250 2740
8.2 12.4 15.6
9.1 9.3
1131 565 283
1018 509 254
2.2 2.2 2.4
1.0
1.0
8.2
0.15
1.85
30.3 30.6 38.0
25.3 25.7 33.1
7.1 92.4 106.4
+0.03
+0.05
90
81
-10...+70
-10...+40
-20...+440

maax. 3000

ETHO080
M05 M10 M32%
5 10 32
32

Continuos de 50-1600
& cursos padrées

267 533 1707
267 533 1707
267 533 1707
264 501 1561
207 394 1233
168 320 1006
140 267 841
4 8 15
25100 10600
17800 11620 3630
3140 7500 6050
15.7 44.4 60.0
17.5 22.8
1131 565 177
1018 509 159
7.1 743 8.5
3.2
3.1
18.2
0.59
4.93
2152 213.6 301.9
166.2 164.5 252.9
527.7 470.0 585.4

)
)
) Aplicado para rotagéo do motor menor que < 100 min-1. Para torque méaximo permitido em motores paralelos dependendo da velocidade, ver pag. 15.
)
)
)

Os fatores de eficiéncia estao inclusos nas constantes de forca.

Peso nao leva em consideracao os acessoérios de montagem e de ponta da haste.



ETH - Cilindro Elétrico
Caracteristicas Técnicas

Passodofuso  [mm] 10 20 10 20
Diametodofuso  [mm] 50 63
Cursos, velocidades e aceleracoes

Continuos 100-2000 Continuos 100-2000
& cursos padroes & cursos padroes

400 800 417 833
400 747 417 807
333 622 395 684
241 457 290 514
185 354 224 405
148 284 180 329
122 235 148 275
102 198 125 234
76 148 94 170
8 10 8 10

56000 88700 114000

54800 50800 76300 81400

18410 27100 27140 49600

100 200 400
1

108 200 20 320
565 283 565 283
509 254 509 254
21 23 56 64

12 27

21 51

38 62

1.2 2.9

7.87 14.4

Momentos de inércia refletidos no eixo

Motor em paralelosemcurso  [kgmm? 5860 6240 17050 17990
Motorem linhasemcurso ~ [kgmm? 2240 2620 12960 13400
Motor em paralelofinhapor metro  [kgmmP/m] 4270 4710 10070 10490
Precisao: Repetibilidade bidirecional (1ISO230-2)

Motoremlinha ~ [mm] +0.03

Motor em paralelo ~ [mm] 0.05

Eficiéncia

—_— %
Motor em paralelo O 81

Ambient conditions

-10...+70
-10...+40
-20...+40

0...95 % (sem condensagéo)
max. 3000

1 "Cédigo" (pag. 52). ? Para cursos intermediarios é valida a interpolacéo. ® Aplicado para rotagdo do motor menor que < 100 min-1. Para torque maximo
permitido em motores paralelos dependendo da velocidade, ver pag. 15. 9 ATEX néo disponivel. ® Os fatores de eficiéncia estéo inclusos nas constantes
de forga. ©® Peso n&o leva em consideracéo os acessorios de montagem e de ponta da haste.

Dados técnicos aplicam em condi¢des normais e apenas para os modelos de operacéao e de carga individuais. No caso de cargas combinadas,
€ necessario verificar em conformidade com as leis fisicas e normas técnicas se as classificagoes individuais devem ser reduzidas. Em caso de
duvida entre em contato com Parker.



ETH - Cilindro Elétrico

Processo de selecao passo a passo

Processo de selecao passo a passo

As etapas de dimensionamento a seguir ajudam a encontrar o cilindro elétrico

adequado. Se os requisitos da sua aplicagdo excederem um valor maximo, por
favor, escolha um cilindro elétrico maior e reavalie os valores maximos. Talvez,
um cilindro elétrico menor também possa cumprir os requisitos da aplicacao.

Dimensionamento automatizado com a ajuda do software "El Sizing"
Download: www.parker.com/eme/eth

Passo Dados da aplicacao

1 Ambiente ATEX ou
nao ATEX
Precisao e condigdes

2 )
ambientes

3 Espaco necessario

4 Forca Axial

5 Forgca maxima
necessaria

6 Velocidade maxima

7 Aceleragdo maxima

8 Selegao do curso
Forca axial permitida
levando em

9 . - .
consideracéo risco de
flambagem

10 Vida util
Forcas laterais

11 "
permitidas

12 Ciclo de relubrificacao

1k} Motor / redutor

14 Flange do motor

15 Tipo de montagem

16 Ponta da haste

Selecéao

Se utilizado em um ambiente ATEX, verifique se a
certificacao do cilindro ETH corresponde aos requisitos
ATEX da aplicagao.

Verifique as condi¢gdes basicas para o uso da ETH em
sua aplicacao.

Verifique o espaco disponivel em sua aplicagéo e
escolha a opgao de montagem do motor:
em linha ou em paralelo.

Célculo das forgcas axiais em cada etapa do ciclo da
aplicacao.

Determinacao da forca axial maxima necessaria (tracao
€ compressao)

Selecéo do cilindro através da forgca maxima necessaria
(utilize as caracteristicas de sua opgdo de montagem do
motor: em linha ou em paralelo).

Selecéo do passo do fuso do cilindro desejado.
Verifique se a aceleracdo maxima é suficiente.

Selegao do curso desejado:

Determine o curso necessario considerando curso Util e
curso de segurancga.

Selecione o curso desejado da lista de cursos padréao ou,
se necessario, 0 curso necessario em incrementos de um
milimetro.

Cuidado! Por favor, respeite os cursos maximo e minimo
permitidos.

Verifique a forca axial maxima necessaria, dependendo
do curso e do tipo de montagem.

Talvez a sua aplicagdo também seja compativel com
um tipo de montagem diferente, que permita alcancar a
maxima forca axial.

Determinando a vida util com a ajuda de uma forca axial
equivalente, condigdes ambientes (fator de aplicacao) e
os diagramas de vida util.

Determine as forcas laterais da sua aplicagéo e compare
com as forgas laterais admissiveis (dependendo do
Curso).

Verifique se o ciclo relubrificar necessario € adequado
para o seu ambiente de producao.

Calculo do torque necessaria para gerar a forga
necessaria no ETH. Selecéo de um motor compativel.

Selecdo de um flange de montagem do motor adequado.

Selecdo do método de montagem do cilindro elétrico.

Selecdo do método de montagem da carga na ponta da
haste.

Consultar ...

"Cilindro elétrico para ambientes
ATEX" (pag. 12)

"Caracteristicas técnicas" (pag. 8)

"Dimensbes" (pag. 22)
"Calculando a forga axial
necessaria" (pag. 11)

Determinacao da forca axial maxima
necessaria (pag. 12)

"Caracteristicas técnicas" (pag. 8)

"Caracteristicas técnicas" (pag. 8)
"Caracteristicas técnicas" (pag. 8)
"Curso, curso util e curso de
seguranga” (pag. 20)

"Chave de codigos" (pag. 54)

"Caracteristicas técnicas"
(page 8)

"Forgas axiais permitidas" (pag. 16)

"ida Gtil" (pag. 13)

Diagrama de forgas laterais (pag. 18)

"Relubrificagéo" (pag. 21)

"Selecéao do motor e redutor" (pag. 26)

"Opg¢odes de montagem do motor"
(pag. 23)

"Métodos de montagem" (pag. 27)

"Acessorios para ponta da haste"
(pag. 33)



ETH Elétrico Cylinder
Calculo da forca axial necessaria

Calculo da forca axial necessaria

As férmulas 1 e 2 abaixo mostram a equagado matematica para calcular a forga axial necessaria para estender ou retrair

a haste do cilindro.

Com a ajuda das forcas axiais é possivel verificar se o cilindro elétrico € capaz de proporcionar as forgas necessarias
e se a carga maxima de flambagem é respeitada. As forgas axiais também sao utilizadas como base de célculo para

a vida util.

Carga de servico

Calculo das forcas axiais

Simbolos das férmulas (Féormulas 1-2)

Forca axial durante extensao em N
Forga axial durante retracdo em N

[Froi Forga axial externa em N

Faext Forga peso causada por uma massa adicional em N

Foxse Forga peso causada pelo acessério de ponta da haste em N
Faxs Forca peso causada pela haste em N

Massa adicional kg

Massa do acessorio de ponta da haste em Kg

(veja "Acessorios para ponta da haste" pag. 33)
Massa da haste em curso zero em Kg

(veja a tabela "Dados técnicos" pag. 8 e 9)

Massa da haste do cilindro por mm de curso em kg/m
(veja a tabela "Dados técnicos" pag. 8)

Curso = Curso selecionado em mm

A = Aceleracdo da haste em m/s2

o = Angulo de inclinagdo em °©

Fx max Forca axial méxima permitida em N
Frio Forga de atrito externa em N

indice "j" para os segmentos individuais do ciclo de aplicacdo

Determinando a forga axial necessaria durante cada etapa do ciclo da aplicacéo.

Extensao da haste:

— i m o
Fx,a,j — U xext + Ffr.ext + (mext + mKse + mKs,O + mKs,Stvoke ° Stmke) ° (aK,j +Sina © 981 §) Formula 1
Retracao da haste:
_ . m .
Fx,e.i — 7 xext - frext + (mext + mKse + mKs,O + mKs,Stroke. Stmke) ° (-aK,j +8ina. ® 981?) Formula 2

Calculo exemplo:

Montagem vertical

ETHO50

Curso = 500 mm = 0.5 m
Passo = 5 mm

Ponta da haste: Rosca macho
Curva de movimento trapezoidal
Aceleragao ax = 4 m/s?

Mext = 150 kg

Fyex= 1000 N

Mkse = 0.15 kg

Mkso=0.15 kg

Mis,cuso = 1.85 kg/m

Angulo de inclinagao a-90°
External friction force = 30N

mk

Meq =150 kg
Fxoa=1000 N

Freaa =30 N

Curva de movimento
trapezoidal

Velocidade [m/s]

Tempo [s]

Durante a extensao da haste: A massa é movida para baixo

Passo do movimento: Aceleracao
F k7g
m

w1

=1000N + 30N + (ISOkg +0,15kg +0,15kg +1.85 .O,Sm] . (4ﬂ2 +5in(-90°).
N

Passo do movimento: Velocidade constante

F,,, =1000N +30N + (150kg +0,15kg +0,15kg +1,85k—gA0,5m) . (Oﬂz+sin(790°).9,81lz ]: 454N
m s s

Passo do movimento: Desaceleracao

9,81%):151N
5

F,,; =1000N +30N + (ISOkg +0,15kg +0,15kg +1.85— AO,Sm) . (—47+sin(—90°).9,817) =-1058N
m s s

Durante a retracao da haste: A massa é movida para cima

Passo do movimento: Aceleracao
kg mo . o m

F... :1000N—30N+(150kg+0,15kg +0,1 51<g+1,85—.0,5m) .(—4—,+sm(—90 ) 9,81—,) =-1118N
m s 57

Passo do movimento: Velocidade constante

F, s =1000N -30N + (ISOkg +0,15kg +0,15kg + 1,851{& .0,5m) . (oﬂ, +sin(-90°). 9,8111) =-514N

m s s
Passo do movimento: Desaceleracao

F.., =1000N 30N + (lSOkg +0,15kg +0,15kg + 1,85k—g,0,5m) . (4ﬂZ +5in(~90°) ,9,81ﬂ,) —9IV
m s s




ETH - Cilindro Elétrico
Selecao de tamanho e passo de fuso

Selecao de tamanho e passo de fuso

Forca axial maxima necessaria
Determine a forga axial maxima (pag. 11) que o cilindro elétrico deve exercer.

Pré-selecao do cilindro elétrico

Usando a forga calculada, compare as especificagdes dos cilindro elétricos reais (pag. 8) para determinar qual o
diametro de cilindro possui capacidade de forga suficiente.

Depois de ter determinado o diametro do cilindro, verifique se ele é compativel com o o espago disponivel na aplicagao
(incluindo montagens e motor).

Velocidade maxima necessaria

A velocidade méaxima do cilindro elétrico depende do curso. Com o tamanho de perfil selecionado, consulte as
informacgdes de velocidade maxima (pag. 8) para determinar qual o passo de fuso é compativel com a aplicagéo,
considerando o curso necessario. Quando o curso exato é definido, a velocidade deve ser verificada novamente.

Aceleracao maxima necessaria

A aceleragdo méaxima depende do passo do fuso e serve como um critério de sele¢do adicional para o cilindro elétrico
adequado. Ela estd listada nas "Caracteristicas técnicas" (pag. 8).

ETH - Cilindro Elétrico para Ambiente Atex

Parker Hannifin ampliou sua linha ETH - Cilindro elétrico de alta capacidade de forga para o uso em
atmosferas explosivas (ATEX). A nova linha ETH ATEX oferece todas as vantagens do cilindro elétrico
ETH, mesmo em atmosferas explosivas. Com movimento preciso, posicionamento e instalagdo simples.

A linha ETH ATEX possui certificacdo ATEX para grupo de equipamentos Il, certificada como "2G"
(gases). Em conjunto com os motores da linha EX certificados ATEX, a Parker Hannifin oferece um
pacote completo de acionamento para aplicagdes em ambientes explosivos.

Mercados/Aplicacoes chave

Um ambiente ATEX contém uma mistura de ar e substancias inflamaveis, tais como gas, vapor ou liquidos que sao
potencialmente explosiva sob condigdes atmosféricas. Dispositivos certificados ATEX sdo essenciais para o uso sob
estas condicoes.

Aplicacées tipicas:

* Industria de Oleo & Gas e Energia (extracéo de gés, turbinas a gés)
* Industrias quimica e farmacéutica e Industria automotiva (pintura e acabamento)
* Processamento de alimentos * Plantas de processamento de lixo

e |ndustrias de impressao e plastico

Como proceder ao especificar cilindro ATEX

e Especifique um cilindro ETH - Cilindro Elétrico usando este catalogo.

e \erifique, por meio do documento "ETH condig¢des para aplicagdes ATEX" [192-550006], se o cilindro elétrico ETH
selecionado corresponde a todas as exigéncias ATEX na sua aplicagéo.

¢ No caso de as condi¢des ndo poderem ser cumpridas, por favor, escolha um cilindro elétrico maior e verifique
novamente os dados da aplicacao (por exemplo, tempos de ciclo).

e Uma versédo especifica para sua aplicagéo através da medigcdo do auto-aquecimento simulando os dados de sua
aplicagdo em nossa empresa é possivel (ver "ETH condi¢des para aplicagdes ATEX" [192-550006]).



Vida util

Vida atil nominal -2

ETH - Cilindro Elétrico
Vida util

A vida util nominal do cilindro elétrico pode ser determinada com o auxilio dos diagramas da pag. 14.

As forgas calculadas para cada segmento individual do ciclo de aplicagdo devem ser resumidas em uma forga axial
equivalente Fm "Calculo da forga axial necessaria" (pag. 11). Se forgas axiais com diregdes diferentes forem aplicadas,
duas forgas axiais equivalentes devem ser calculadas:

* F. paratodas as forgas positivas. As forcas negativas sdo convertidas para zero.
e F., para todas as forgas negativas. As forgas positivas séo convertidas para zero.

FA . Fx4

=X, 1
Fx,2 H
Fm1

Ao calcular Fmi:

Fx,3=Fx,5=0

S
Ao calcular Fma:

Fx,1=Fx,2=Fx,4=0

Vida util real

A vida util real sé pode ser
aproximada, devido a uma
variedade de efeitos diferentes. A
vida util nominal calculada L, por
exemplo, ndo leva em consideracéo
lubrificagdo insuficiente, impactos e
vibracdes ou cargas laterais criticas.
Estes efeitos podem, contudo, ser
estimados com o auxilio do fator de
aplicagcédo FW.

A vida util real é calculada da
seguinte forma:

L

L
fw f2

Formula 4

Abreviacoes utilizadas (férmulas 3-4)

Calculo

m1.2 total Formula 3

F =\/ 81 (F o8, +F 08, +F jes +.)

Com as forgas axiais equivalentes, a vida util nominal L em km podem ser lidas
nos diagramas na pagina 14.

Com carga em ambos os lados, a vida util nominal é:

L= (L + L) 09 Férmula 3.1

Fator de aplicacao f,,

. . Shocks/vibrations
Ciclo de movimento

ausentes leves médios pesados
Mais de 2.5 rotagdes do fuso 1.0 1.2 1.4 1.7
& )
De 1.0 a 2.5 rotacgées do fuso® 18 51 55 30

(aplicagdes de curso curto)

9 Apos max. 10 000 ciclos de movimento, uma corrida de lubrificacéo deve ser realizada (ver
intervalos de lubrificacao para aplicagdes de curso curto).

Condicoes de contorno para o fator de aplicacao f.:
e (Cilindros elétricos com guia externa
e Aceleragdo <10 m/s?
Se o fator de aplicagéo é <1,5, entre em contato com Parker.
O mesmo se aplica para os calculos detalhados ou para condigdes de contorno
especiais.
Curso das corridas de lubrificacao em aplicacoes de curso curto
ETHO032 ETHO50 ETHO080 ETH100 ETH125
M05 M10 M16 MO5 M10 M20 MO5 M10 M32 M10 M20 M10 M20

>45 >54 >58 >40 >46 >58 >47 >65 >95 >102 >140 >122 >210

curso das corridas
de lubrificagdo [mm]

Se vocé precisa da vida util como o

nUmero de ciclos, basta dividir a vida Util em
quildmetros pelo dobro do curso viajado.
Isto é, os tempos com o cilindro parado
nao sao levados em consideragao para

= Vida atil nominal em km (veja os diagramas de "Vida util", pag. 14 determinar a forga axial equivalente (F ),

Fm = Forga equivalente axial N

Fy; = Forga axial resultante em N (veja formula 1 & féormula 2, pag. 11)
Sj = Curso dada uma forca definida Fyajem mm

Stotal = Curso total em mm

Liw = Vida util respeitando um fator de aplicagdo em Km

fu = Fator de aplicagéo (ver tabela "Fator de aplicagédo" pag. 13

indice "j" para as etapas individuais do ciclo da aplicacdo

pois sj = 0. Cuidado, sempre considerar o
curso de avango, bem como o curso de
retorno.

" A vida Util nominal € a vida alcangada por 90% de um numero suficiente de cilindros elétricos similares até ocorrer os primeiros sinais de

fadiga do material.

2Cilindros ATEX apresentam uma reducao da vida Util. Por favor, note o catalogo sobre "utilizagao prevista" (192-550004).



ETH - Cilindro Elétrico
Vida util

Diagramas 2

Os valores indicados séo aplicaveis quando aderidos aos intervalos de lubrificacdo recomendados (ver relubrificacdo). Os diagramas
foram estabelecidos em conformidade com a norma DIN ISO 3408-5.

ETHO032 ETHO50
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c c
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Vida atil nominal L [km] Vida util nominal L [km]
ETHO080 ETH100
11000 30000
10000 N 27500
Z. s000 \ Z. 25000 N
\\ N
€ € 20500
L 8000 N [ \\
2 \ N © 20000 N
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T 6000 ‘ v = [ NS “~~_ﬂ_0
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T s000 ~ T~ > I~ EEREE
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T 000 -\ —— - © T ———_M10
% ‘\\ — 2 g 10000 —— N
@ 3000 = | ® 7500
o S — o
LE 2000 | ====ETH080, M05 LE 5000 ||| ====ETH100,M10
1000 || T ETHOB0,M10 o500 ||| ==ETH100,M20
s ETH080, M32
o b o
0 2000 4000 6000 8000 10000 12000 14000 16000 18000 20000 0 2000 4000 6000 8000 10000 12000 14000 16000 18000 20000
Vida atil nominal L [km] Vida atil nominal L [km]
ETH125
70000
65000
__, 60000
E‘ 55000 \
L% 50000
Q N
E 45000 \\
% 40000 \ -
2 35000 \\ I~ L :
2 o \ ~_ | [ [ Mm2a
2 N T —
© 25000 ~
x T~
§ zumo — W1
O 15000 |+
’6 ——ETH125, M10
L 10000 1 25, M20
5000 |
0 I I I I I I I
0 2000 4000 6000 8000 10000 12000 14000 16000 18000 20000
Vida util nominal L [km]
Pré-requisitos para vida util nominal
e Temperatura dos rolamentos e fuso temperatura entre 20 °C e * Nao haver cargas laterais externas.
0,
40 °C. e Fw fator de aplicagdo = 1.Para calcular a vida util real e o fator
e Nenhuma deficiéncia da lubrificagdo, por exemplo, por de aplicagdo correspondente, consulte o capitulo "Vida util" na
particulas externas. pagina 13.
e Relubrificag@o de acordo com as especificagoes. e Nao explorar varios limites de uma sé vez (por exemplo,
* Os valores indicados para forca axial, velocidade e aceleracéo velocidade maxima de ou forga axial maxima).
devem ser respeitados em todos os momentos. e Sem vibragdes quando estiver parado.

¢ N&o haver impacto nos fins de curso (interno ou externo), nao
haver cargas abruptas, os valores maximos de carga do cilindro
nunca podem ser excedidos.

2 Cilindros ATEX apresentam uma reducao da vida util. Por favor, note o catalogo sobre "utilizagéo prevista" (192-550004).
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Torque maximo permitido com motor em paralelo

O torque transmissivel com montagem do motor em paralelo € limitado pela correia de transmisséo de acordo com a
velocidade do motor” ou no passo do fuso selecionado.

Conversao

A conversédo do torque transmissivel para forga axial resultante em cada velocidade linear pode ser calculada usando as

formulas 9 e 10.

| Fx;= Moo ® Constante de forca Férmula 9
antDl’ Z
Ve = ) ® Py Férmula 10
Diagramas
ETHO032
em—ETHO32, MOS

_ ‘ 4 wm—ETH032, M10, M16

o 6

£ \

@ —_—

5E,

g N\

23 N

~é EE N

£ —

o B

§ 5\\ —
ke

3

0 1000 2000

3000 4000

. .
Velocidade do motor n__ . [min”']
ETHO080
28 B
~ | emmmETH080, MOS
D ~ J wmETH080, M10, M32
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1S
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g
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240

200

M motor [N m]

200

180

Torque maximo transmissivel

160

140

0 500 1000 1500

Velocidade do motor n

motor

2000 2500

[min-"]

Abreviacoes utilizadas (férmulas 9-10)

Fy = Forga axial

Peth = Passo do fuso em mm

VeTh = Velocidade linearem mm /s
Mmotor = Torque do motor em Nm

Nmotor = Velocidade do motor em min-'

Constante de forga: Constante de forga, montagem em paralelo N/Nm
(Caracteristicas técnicas; pag. 8, 9).

ETHO50
= J‘—‘EI'H‘USO.‘MDS‘ ‘
_ 9 -“ ‘—EFHOSD, M10, MZOt
3]
=
[}
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E % \
8=
€
[0} NN
T e
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° —
—
5
0 1000 2000 3000 4000
Velocidade do motor n__ . [min™']
ETH100
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5 \\ | e=mETH100, M20
= N
& N,
2
£ N
2= N
£ N
o= 3
E !
x
® =
I 14 \\
o
>
<)
£ 120
0 500 1000 1500 2000
Velocidade do motor n___ [min-']

motor

" Por favor observe o curso méaximo permitido dependendo da velocidade
do cilindro selecionado (pag. 8, 9).
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ETH - Cilindro Elétrico
Torque permitido

Forcas axiais permitidas

Limitada pelo risco de flambagem, dependendo do curso e o método de montagem; forgas de tragdo nédo representam
qualquer risco de flambagem. Por favor, verifique se a forga axial maxima (pagina 11) é compativel com o método de
montagem desejado e para o curso desejado.

Diagramas

Caso 1 Caso 2 Caso 3

Cilindro montado com flanges laterais, Cilindro montado com flanges laterais, Cilindro montado com munhao central,
cantoneiras ou flanges. cantoneiras ou flanges. articulacao traseira ou outro método de
Cilindro sempre fixado também no cabecote  Cilindro sempre fixado também no cabegote  fixacao traseira (por exemplo flange traseira)
dianteiro. Carga guiada. dianteiro. Carga sem guia. Forcas externas Carga guiada.

aplicadas somente axialmente ao cilindro.

ETHO032 - Caso 1 ETHO32 - Caso 2 ETHO032 - Caso 3
4000 i 4000 T Y 4000‘ o
3500 lv|_ 3500 T == 3500 %= \
3000 105 3000 3000
= 2500 M16 =" 2500 16 N =" 2500
z Z S = M16
@ 2000 @ 2000 @ 2000
o & N & N\
S 1500 S 1500 N S 1500
w e \\ - \
1000 1000 1000 N
\\
500 500 500
—_—
0 0
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
Curso [mm] Curso [mm] Curso [mm]
ETHO050 - Caso 1 ETHO050 - Caso 2 ETHO050 - Caso 3
10000 10000 m 10000
9000 Vo5 N\ 9000 \ 9000 MoS
8000 8000 \\ 8000 \
7000 10 7000 M1 AN 7000 410 \
Z. 6000 Z. 6000 Z. 6000 \
$ 5000 g 5000 g 5000
S 4000 W20 S 4000 M20 S 4000 20
fid i i AN
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2000 2000 T~ 2000 NG
~—_
1000 1000 1000 P —
0 0 0
0 200 400 600 800 1000 1200 0 200 400 600 800 1000 1200 0 200 400 600 800 1000 1200
Curso [mm] Curso [mm] Curso [mm]




Caso 1 Caso 2

Cilindro montado com flanges laterais,
cantoneiras ou flanges.

Cilindro sempre fixado também no cabecote
dianteiro. Carga guiada.

Cilindro montado com flanges laterais,
cantoneiras ou flanges.

Cilindro sempre fixado também no cabecote
dianteiro. Carga sem guia. Forgcas externas
aplicadas somente axialmente ao cilindro.

ETH - Cilindro Elétrico
Forcas axiais permitidas

Caso 3

Cilindro montado com munhao central,
articulacao traseira ou outro método de
fixacao traseira (por exemplo flange traseira).
Carga guiada.

ETHO80 - Caso 1

30000

ETHO80 - Caso 2

ETHO080 - Caso 3
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ETH - Cilindro Elétrico
Forcas laterais permitidas

Forcas laterais permitidas”

O cilindro elétrico possui haste e mancal do fuso robustos,
composta por polimeros de alta qualidade e guia da
castanha para podersuportar a haste e absorver cargas
laterais. Por favor, note que os cilindros elétricos com um
curso mais longo permitem uma forga lateral superior para
mesmo comprimento extendido. Por conseguinte, pode

ser Util para selecionar um curso mais longo do que o
exigido pela aplicacao, a fim de aumentar a forca lateral
admissivel. Se as forgas laterais forem ultrapassadas ou
se a forga axial maxima ocorrer ao mesmo tempo, a guia
externa opcional (opcéo R) deve ser utilizada.

Forcas laterais permitidas para montagem
vertical

Forcas laterais permitidas para montagem
horizontal

1: Curso extendido
2: Forga aplicada - no meio da rosca da haste
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Os diagramas aplicam-se a uma temperatura ambiente de 20 ° C, para todas as montagens de motor e uma velocidade de deslocamento médio
de 0.5 m/s, (ETHO32, ETHO50, ETHO80) ou 0.25 m/s (ETH 100, ETH 125).

" Para cilindros ATEX forgas laterais nao sao permitidas!




ETH - Cilindro Elétrico
Forcas laterais permitidas

Forcas laterais permitidas para montagem

Forcas laterais permitidas para montagem
vertical

horizontal

1: Curso extendido
2: Forga aplicada - no meio da rosca da haste
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Os diagramas aplicam-se a uma temperatura ambiente de 20 ° C, para todas as montagens de motor e uma velocidade de deslocamento médio de
0.5 m/s, (ETH032, ETHO50, ETH080) ou 0.25 m/s (ETH 100, ETH 125).

" Para cilindros ATEX forgas laterais ndo sdo permitidas!
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ETH - Cilindro Elétrico
Curso, curso Util e curso de seguranca

Curso, curso util e curso de seguranca

Calculo

Curso:

O curso a ser indicado no

cddigo do item, é o curso maximo
mecanicamente possivel entre os fins

de cursos internos do cilindro. Curso
Curso de Curso de
seganea Curso (il seganea
Curso util:
A A . b r— 13 L
O curso util é a distancia que vocé —— H | L]
precisa deslocar em sua aplicacéo. E | E—— it 1T

sempre mais curta do que o Curso.

Curso de seguranca (S1 & S2):

Os cursos de seguranca sao de seguranca, o que é suficiente
necessarios para frear o cilindro para a maioria das aplicagdes de
depois de ter passado um sensor acordo com a nossa experiéncia.

magnético. E o curso para a
parada de emergéncia a fim de evitar Com aplicacdes exigentes (grandes

o contato com o limite mecéanico massas e alta dindmica), o curso
interno do cilindro. Dependendo de seguranca tem de ser calculado
do passo do fuso e sua velocidade e ampliado de acordo com a
maxima, o diagrama a seguir necessidade (dimensionamento

recomenda um valor minimo de curso  sob demanda).

Diagrama
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5 b M05: ETHO80
§« 0 C emm= M10: ETH032 & ETHO50
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Iy e @ M10: ETH100
» 30
2 f e M16: ETHO32
g 2 g e \M20: ETHO50
3 h e M20: ETH100

o | e M32: ETHO80

j em—M10: ETH125
0 k === M20: ETH125
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800

Velocidade [mm/s]

Informacao: O curso de seguranca tomado a partir do diagrama se aplica para um lado. Isto é, o valor do diagrama deve ser
multiplicado por 2, a fim de obter o curso total de seguranga. O diagrama € baseado no valor maximo de aceleracao/
desaceleracao do fuso.
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Relubrificacao

Todos os didametros possuem

um orificio de facil lubrificagéo
como padrao para lubrificar o fuso
(designacéo "1" na chave de codigo
pag. 54).

Opcao 1: Lubrificacao central (padrao)

Opcoes 2...5: Lubrificacao central através de orificio no perfil

Com os diametros ETH050 a ETH125 e um curso inferior a 240 mm, o orificio
central no perfil ndo é possivel. Para mais informagdes consulte as instrugdes
de montagem.

ETH - Cilindro Elétrico
Relubrificacao

2 210 1
] l ]
-\ E————0 —
|
%L, %L,
LP

1: Lubrificacdo central (padrao)
2: Lubrificagdo opcional

(possivel nos 4 lados do perfil).
Lp: Comprimento do perfil

A relubrificacdo é simples se usar
a porta de acesso. Os usuarios
simplesmente executam uma
retracéo controlada do cilindro se
aproximando do fim de curso com
velocidade lenta e lubrificam o
cilindro. A porta de lubrificacéo
central esta sempre na posicao
de 3 horas.

Se uma restricdo de espaco nao for
compativel com o orificio de
lubrificagdo central padrdo, outras
opgoes estao disponiveis. Acesso
livre ao orificio no perfil mostrado

ao lado pode ser garantido, mesmo
apo6s a montagem do cilindro no
equipamento, se escolhida

uma orientagao do furo no perfil
compativel (ver a chave de cédigo na
pag. 52). O orificio esta localizado no
meio do perfil de aluminio.
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ETH - Cilindro Elétrico

Dimensoes
AM VE BG,
- Lys KV(SW -
Cilindro Elétrico (K %
Preparado para motor em linha ols "t ~ | R R R .
Ql| ¥
8
FF
- 5i L
DD KW [A1]A2 P+ —— i
WH C+
G1+ L1
Cilindro Elétrico PD4_ ,_ FB E\P
Preparado para motor em e | ©
paralelo o |
BG 8
AM VE BG,
o 2 = J e o,
KV(SW) = 1 T
=
stafll - tob et e
ﬁ 1 L] FF
‘ ‘ 1 T ﬁ E/ < PP 4x 1
+* = Medida + curso desejado DD KW (ATl A2 P4 ‘.Pg. 5 T
WH C+* VD TG
G2+ E
Dimensoes padrio & ATEX (Versao IP65)
Diadmetro do cilindro  Unidade ETHO032 ETHO050 ETHO080 ETH100 ETH125
Passo do fuso MO05 M10 M16 MO05 M10 M20 MO05 M10 M32 M10 M20 M10 M20
c mm) 936 1026 1066 995 1055 1175 1415 1595 1895 ) )
(93.6) (102.6) (106.6) (100.5) (106.5) (118.5) (142.5) (160.5) (190.5)
G1 [mm] 133 142 146 154 160 172 197 215 245 323 361 461 549
(180.5) (189.5) (193.5) (198.5) (204.5) (216.5) (259.5) (277.5) (307.5) (349.5) (387.5) (487.5) (575.5)
G2 [mm] 180.5 189.5 1935 194 200 212 257 275 305 451 489 624 712
(228.5) (237.5) (241.5) (239) (245) (257) (320) (338) (368) (478.0) (516.0) (651.0) (739.0)
P [mm] 66 75 79 67 73 85 89 107 137 162 200 192 280
Al [mm] 14 (60) 15.5 (58.5) 21 (82) -2 -2
A2 [mm] 17 18.5 32 -2 -2
AM [mm] 22 32 40 70 96
BG (=BN+BS) [mm] 16 25 26 32 44
BN curso utilizavel da rosca [mm] 11 20 20 22 33
BS espessura da porca [mm] 5 5 6 10 11
(sem rosca)
BH [mm] 9 12.7 18.5 -2 2
DD rosca de montagem " [mm] M6x1.0 M8x1.25 M12x1.75 -2 =
E [mm] 46.5 63.5 95 120 150
ER 46.5 63.5 95 175 220
F [mm] 16 24 30 -2 2
FF [mm] 0.5 0.5 1.0 0 0
JJ [mm] M6x1.0 M8x1.25 M10x1.5 M16x2 M20x2.5
PP [mm] M6x1.0 M8x1.25 M10x1.5 M16x2.0 M20x2.5
PG (profundidade da rosca
no enclausuramento em [mm] BG (=BN+BS) BG (=BN+BS) BG (=BN+BS) 26 85
paralelo)
KK [mm] M10x1.25 M16x1.5 M20x1.5 M42x2 M48x2
KV [mm] 10 17 22 46 55
@OMM h9 [mm] 22 28 45 70 85
TG [mm] 32.5 46.5 72 89 105
KW [mm] 5 6.5 10 10 10
N1 [mm] 126 160 233.5 347 450
FB [mm] 47.5 (48) 40 (40.5) 60 (60.5) 128 (128.5) 163 (163.5)
VD [mm] 4 4 4 4 5
oBB [mm] 30 d11 40 d11 45 d11 90 d9 110 d8
VE [mm] 12 16 20 20 20
WH [mm] 26 37 46 51 53
2B [mm] 30 d11 40 d11 60 d11 90 d8 110 d8

" Rosca "DD" é mandatéria somente para método de montagem"F".
2 ETH100, ETH125 ndo vém com os furos de montagem na parte inferior.
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ETH - Cilindro Elétrico
Opcoes de montagem do motor

Opgﬁes de montagem do motor Dimensdes [mm]

K1B SMH60-B85/11 60.0 70.0

K1B  MH70-B5/11 60 75 11 23 60.0 70.0

K1B  NX3, EX3 60 75 11 23 60.0 70.0

K1C SMH82-B8/14 80 100 14 30 67.0 82.0

P1A  PS60 50 70 16 40 77.0 63.5

P1G 72.0 63.5
E SMHG60-B5/11 70.0

K1B  MH70-B5/11 60 75 11 23 9.0 70.0

K1B NX3 60 75 11 23 9.0 70.0

K1B EX3 60 75 11 23 67.5 72.5 70.0

K1C SMH82-B8/14 80 100 14 30 14.0 82.0

P1A  PS60 50 70 16 40 22.0 63.5

P1G 40 52 14 35 16.0 63.5

K1B SMHG60-B5/11

KiB MH70-B5/11 60 75 11 23 59 70
K1B NX3 60 75 11 23 59 70
K1C SMHB82-B8/14 80 100 14 30 63 82
K1E SMH82-B5/19 05 115 19 40 84 100
K1E SMH100-B5/19 95 115 19 40 84 100
K1E MH105-B5/19 95 115 19 40 84 105
K1D MH105-B9/19 80 100 19 40 84 105
K1D SMH82-B8/19 80 100 19 40 84 82
K1D NX4, EX4 80 100 19 40 84 82
P1A  PS60 50 70 16 40 74 63.5
63.5

K1B SMHG60-B5/11

K1B MH70-B5/11 60 75 11 23 9 70
K1B NX3 60 75 11 23 9 70
K1C SMH82-B8/14 80 100 14 30 13 82
KID EX4 80 100 19 40 875 92 92
KIF  SMH100-B5/14 ") 95 115 14 30 13 100
P1A  PS60 50 70 16 40 24 63.5
P1G PE3 40 52 14 35 16 63.5

" Para ETH versdo ATEX use somente motores/redutores certificados ATEX (por exemplo motor série EX).
2 Cédigo SMH100-B5/14: " SMH100_.._ET..." (o0 didmetro do eixo do motor é substituido pelo texto "ET").
(N&o esta no catélogo de motores), apenas com feedback: Resolver, A7.
ETHO32 / ETH050 / ETH080: Motores sempre com ranhura da chaveta no eixo de saida.
Opcoes para montagem de outros motores a pedido.
Antes de montar um motor n&o listados acima, por favor, consulte a equipe de suporte da Parker em em-motion@parker.com.

Detalhes na internet: Motores Redutores

www.parker.com/eme/smh, www.parker.com/eme/mh www.parker.com/eme/gear 23
www.parker.com/eme/nx, www.parker.com/eme/ex




ETH - Cilindro Elétrico

Opcoes de montagem do motor

K1E

SMH82-B5/19

94.5

K1E SMH100-B5/19 95 115 19 40 94.5 100
K1E MH105-B5/19 95 115 19 40 94.5 100
K1D MH105-B9/19 80 100 19 40 94.5 96
K1D SMH82-B8/19 80 100 19 40 94.5 96
KiD NXx4 80 100 19 40 94.5 96
K1K  MH145-B5/24 130 165 24 50 104.5 145
K1K  SMH142-B5/24 130 165 24 50 104.5 145
K1J  MH105-B6/24 110 130 24 50 104.5 116
K1J SMH115-B7/24 110 130 24 50 104.5 116
K1J  NX6, EX6 110 130 24 50 104.5 116
P1B PS90 80 100 22 52 106.5 05
P1H 94.5

Dimensodes [mm]

K1E SMH82-B5/19 115

K1E SMH100-B5/19 95 115 19 40 15 100
K1E MH105-B5/19 95 115 1) 40 15 100
K1D MH105-B9/19 80 100 19 40 15 96
K1D SMH82-B8/19 80 100 19 40 15 96
K1D NXx4 80 100 19 40 15 96
K1K  MH145-B5/24 130 165 24 50 15 145
K1K  SMH142-B5/24 130 165 24 50 190 15 145
K1J  MH105-B6/24 110 130 24 50 15 116
K1J SMH115-B7/24 110 130 24 50 15 116
K1J NX6 110 130 24 50 15 116
K1J EX6 110 130 24 50 121.5 120
P1B  PS90 80 100 22 52 30 95
P1H PE4 80 100 20 40 12 95

ETHO32 / ETH050 / ETH080: Motores sempre com ranhura da chaveta no eixo de saida.
Opcoes para montagem de outros motores a pedido.
Antes de montar um motor n&o listados acima, por favor, consulte a equipe de suporte da Parker em em-motion@parker.com.
Detalhes na internet: Motores Redutores
www.parker.com/eme/smh www.parker.com/eme/gear
www.parker.com/eme/mh
www.parker.com/eme/nx
www.parker.com/eme/ex
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ETH - Cilindro Elétrico
Opcoes de montagem do motor

Dimensoes [mm]

K1H SMH100-B5/24 115

K1H MH105-B5/24 05 115 24 50 155 140
K1J  SMH115-B7/24, NX6, EX6 110 130 24 50 155 140
K1K  SMH142-B5/24 130 165 24 50 155 145
K1K  MH145-B5/24 130 165 24 50 155 145
K1L MH205-B5/38 180 215 38 80 185 205
K1L SMH170-B5/38 180 215 38 80 185 205
P1C PS115 110 130 32 68 175 140
P1D PS142 130 165 40 102 207 142

K1H SMH100-B5/24

K1H MH105-B5/24 95 115 24 50 23 155
K1J  SMH115-B7/24, NX6, EX6 110 130 24 50 23 155
K1K  SMH142-B5/24 130 165 24 50 22 155
K1K  MH145-B5/24 130 165 24 50 22 155
K1L  MH205-B5/38 180 215 38 80 170 27 205
K1L SMH170-B5/38 180 215 38 80 27 205
P1C PS115 110 130 32 68 38 155
P1D PS142 130 165 40 102 45 155
P1J PE5 110 130 25 55 23 155

K1L SMH170 180 209.5

K1L  MH205 180 215 38 80 209.5 205

KiM  MH265 250 300 48 110 239.5 264

P1C PS115 110 130 32 68 197.5 170

P1D PS142 130 165 40 102 231.5 170

P1K 226.5

E SMH170 180

K1L  MH205 180 215 38 80 25 205
K1M  MH265 250 300 48 110 45 264
P1C PS115 110 130 32 68 22 32 185
P1D PS142 130 165 40 102 45 185
P1K PE7 120 140 40 97 42 205

ETH100/ETH125: Motores sempre com ranhura da chaveta no eixo de saida.
Opcodes para montagem de outros motores a pedido.
Antes de montar um motor néo listados acima, por favor, consulte a equipe de suporte da Parker em em-motion@parker.com.

Detalhes na Internet: Motores Redutores

www.parker.com/eme/smh www.parker.com/eme/gear
www.parker.com/eme/mh
www.parker.com/eme/nx
www.parker.com/eme/ex
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ETH - Cilindro Elétrico
Selecao de motore e redutor

Selecao de motor e redutor

Calculo do torque de acionamento

Os torques a serem produzidos pelo motor resultam da aceleragdo, da carga e a forga de atrito. Os torques de
acionamento devem ser calculados para todos os segmentos do ciclo de aplicagao (representado pelo indice "j").

Calculo do torque de aceleracao no que diz respeito aos momentos de inércia refletidos no eixo:

1 1 6.28+a,
MB,/ = (Ji/p,O + Ji/p,Culso . CUISO) e — o T -+ JG ar JM 01 O‘SOT’L Formula 5
Nerw 16" * Mg h

somente com
redutor

As forgas de aceleragéo devido a translacdo das massas movidas séo levadas
em consideracéo no célculo das forgas axiais (pag. 11).

Os torques de carga resultam das F . 1
forcas axiais existentes: = i c Férmula 6
¢ : Li " Constante de forga iG *Ng
somente com
redutor
O motor deve entdo gerar o seguinte
torque de acionamento: MM,, = MB,, + ML,j Formula 7
O torque efetivo pode ser deduzido
a partir dos torques de acionamento M = 2\/ 1 M 2ot +M 2ot +..) ,
. — Férmul
para todos os segmentos do ciclo da eff tootar M1 ! me. 2 ormua s
aplicagéo (féormula 7):
Dimensionamento do motor * O torque nominal do motor deve Com a ajuda da planilha de "opgoes
superar o torque efetivo calculado de montagem do motor" vocé pode
(férmula 8). verificar se o respectivo motor é

mecanicamente compativel com o

¢ O torque de pico do motor deve 1€ >
cilindro elétrico.

superar o torque maximo que
ocorrer na aplicagao (férmula 7).

Abreviacoes utilizadas (formulas 5-8)
Mg, = Torque de aceleragéo variavel em Nm.
Jipo = Momento de inércia refletido no eixo em curso 0 para motor em linha/paralelo em kgmm?

veja "Caracteristicas técnicas" péag. 8.
Jip, curso = Momento de inércia refletido no eixo por mm de curso para motor em linha/paralelo em kgmm?

veja "Caracteristicas técnicas" pag. 8.

Curso = Curso selecionado em mm.

NeTH = Eficiéncia do cilindro elétrico 0.9 (motor em linha) 0.81 (motor em paralelo).

i = Taxa de reducao.

NG = Eficiéncia do redutor (ver especificagdes no catalogo do redutor).

Jm = Momento de inércia refletida no eixo do rotor do motor kgmm?/mm (ver especificagdes no catalogo do motor).
Ja = Momento de inércia refletida no eixo do redutor kgmm?/mm (ver especificacdes no catalogo do redutor).
a = Aceleracgao da haste do cilindro em m/s?.

Py = Passo do fuso em mm.

M = Torque de carga Nm.

Fxae; = Forca axial em N (ver pag. 11).

M, = Torque de acionamento em Nm.

Megt = Torque efetivo do motor em Nm.

tiotal = Tempo total de ciclo em s.

t = Quantidade de tempo no ciclo em s.

Constante de forga: "Caracteristicas técnicas" ver pag. 8.
Index "j" para os segmentos individuais do ciclo de aplicagéo.
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ETH - Cilindro Elétrico
Tipos de montagem

Métodos de montagem

Por favor, respeite as notas no Manual do ETH (19x-550002) nos parafusos permitidos e torques de aperto.

Padrao
Exemplo para motor montado em paralelo
Codigo ETHO032-ETH125 | ‘
e | o e | o
F |
W le ) N ;Oe,

e—o @—0o

Montagem através furos roscados no cabegote dianteiro do cilindro ou no
cabecote traseiro com o motor em paralelo (ETH 032-ETH 125).
("Dimensdes" ver pag. 22)

ETHO032-ETH080

Montagem com 4 furos roscados na parte inferior do atuador.
(ETHO32-ETHO080).
("Dimensdes" ver pag. 22)

Munhao central

Caodigo
D : ]
2
Ql Q
TL
UW 9TD (h8) R TL ™ gAC S
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
- ETHO32 46.5 12 1 12 50 18 25.5
ETHO50 63.5 16 1 16 75 25 39
ETHO80 95.3 25 2 25 110 35 34.5
ETH100 120 40 4 40 140 70 57
ETH125 150 50 10 52 160 90 100
+* = Medida + curso selecionado ("Dimensodes" ver pag. 22).
Nota: Para opcéo de relubrificacao "1" (orificio de lubrificacéo central) por favor veja opcao de

montagem "D" munh&o central sempre em 6 horas!
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ETH - Cilindro Elétrico
Tipos de montagem

Articulacao traseira macho

Caodigo Q—T—q

| . - I Parafusos
| ‘ em ago inox
I | [a)
omme TS
‘ Q
SRS E&[—-—-— =
| i i
(O | | 2
EW G2 +* FL
Order no. EW @cD MR FL +0.2
[mm] [mm] [mm] [mm]
ETHO32 0112.033 26 10 0% 11 22
ETHO50 0122.033 32 12 0% 13 27
ETHO80  0132.033 50 16 0w 17 36
ETH100  0142.033 60 30 ‘oo 35 80
ETH125 0152.033 70 50 o 45 115

+* = Medida + curso selecionado ("Dimensdes" ver pag. 22).
Listado no codigo do cilindro; os cédigos acima se aplicam somente para pecas de reposicéo.
As pecas de reposicéo incluem os parafusos para montagem do cilindro.

Articulacao traseira fémea

ETHO032-ETH080

Cédigo ‘
Parafusos L -
C em aco inox ‘
3 2
Q
B I O
i fi
=%
CB G2 +* FL
uB
ETH100 & ETH125 .—T—. |
Parafusos 1+ + L -
em ago inox
‘ | MR _ A
‘ | ;:;;T;;
el [ | |l
[}
\‘h/@ | :’,L, — E
B G2+* FL|
uB
Codigo UB CcB agsbD MR L FL=x0.2
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
ETHO32 0112.031 46.5 26 10 h9 EL5 1kE) 22
ETHO50 0122.031 63.5 32 12 h9 12.5 16 27
ETHO80 0132.031 95 50 16 h9 17.5 22 36
ETH100 0142.031 120 60.5 30 f7 100 40 65
ETH125 0152.031 150 70.5 50 f7 145 58] 90

+* = Medida + curso selecionado ("Dimensdes" ver pag. 22).
Listado no cédigo do cilindro; os cédigos acima se aplicam somente para pecas de reposicao.
As pecas de reposicao incluem os parafusos para montagem do cilindro.
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ETH - Cilindro Elétrico
Tipos de montagem

Bloco de Mancalizacao
Contra peca para articulagéo traseira fémea. Por favor pedir separadamente com os cédigos abaixo se necessario

Bloco de mancalizacao para ETH032, Cédigo 0112.039
0. Dimensoes [mm]

@11 (4x)

70

Bloco de mancalizacao para ETH080, Cédigo 0132.039

-0.20
50 -0.40

Bloco de mancalizacao para ETH100, Cédigo 0142.039

-0.20
60 -0.40

Bloco de mancalizacao
para ETH125,
Codigo 0152.039




ETH - Cilindro Elétrico
Tipos de montagem

Flange traseira

Caodigo ® . ®
S
H S B
- ! © ' Aco inox &
wleld — | e = — — — — _ |{of—° parafusos
' h 5 em aco
.'_ 100Te¢ m m inox
g TF 2]
UF W MF G2 +* MF
Flange dianteira
7 T
Codigo ™
J S %% Q\JQ, Aco inox &
— parafusos
] @ @"ﬁ/‘ em aco
. %‘Eﬂ[ﬁ* ***** Tl T owlel T — - inox
' f i >0 @0
Sz TF
MF

G2 +* MF UF

Dimensoes da flange traseira (H) e flange dianteira (J)

‘(’1"’di9° UF E TF OFB R W MF 25, 28 s s2
peca) traseira dianteira

[mm] [mm] [mMm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
ETHO032 0112.918 80 48 64 7 32 16 10 30 2 =
ETHO050 0122.918 110 65 90 9 45 25 12 40 4 =

0132.918 (Flange traseira

ETHO080 0132.919 (leangge dianteire)l) 150 95 126 12 63 30 16 45 60 4 -
ETH100 0142.918 258 120 220 175 80 26 25 90 - 5
ETH125 0152.918 320 150 270 21.5 100 13 40 110 = 20

+* = Medida + curso selecionado ("Dimensodes" ver pag. 22).

Listado no cédigo do cilindro; os cédigos acima se aplicam somente para pegas de reposicao.
Pecas de reposicao da flange dianteira e traseira devem ser pedidas separadamente.

As pecas de reposicao incluem os parafusos para montagem do cilindro.

Componentes em inox disponiveis somente para ETHO32-ETH100.
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Cantoneiras

Caodigo

ETH - Cilindro Elétrico
Tipos de montagem

Cantoneiras e

parafusos

Cantoneiras =

e parafusos

ETH032-ETHO080 em ago Inox

1\
J

em aco inox

o (2

()
-

AT

T
<

o

‘ oAB
1

AO | AU G2+* TR
! Y' TW
\E. Do go AT TR OAB(H14) AO AU TW
ianteiro & traseiro
[mm]
ETH032 0112.916 32 4 32 7 8 24 465
ETHO50 0122.916 45 4 45 9 12 32 635
ETHO080 0132.916 63 6 63 13.5 15 41 95
ETH100 & ETH125
- O
3 T S
T UJ
<
&‘: T T T
&
™ ™
- (60
PPN % Llo-o-o
LA AF ]
Sl 6| ——o— e e =
LB u
AL A
A A8
AC G2+*+LB AC
Caédigo
Dianteiro & AU AH AL AT UF TF SF RF QF LA LB OFB TM A AB AC
traseiro
[mm]
ETH100 0142.916 164 94 34 14 290 - 246 200 170 19 13 175 99 16.5 49.5 81.5

ETH125 0152.916 214 114 39 14 430 378 294 223 193 23

+* = Medida + curso selecionado ("Dimensdes" ver pag. 22).

16 22 142 28 70 112

Listado no codigo do cilindro; os cédigos acima se aplicam somente para pegas de reposicao. Pecas de reposicao da flange dianteira e

traseira devem ser pedidas separadamente.
Componentes em inox disponiveis somente para ETHO32-ETHO80.

* Para classes de protegcdo"B" e "C", recomendamos parafusos com coating GEOMET® (camada de protegdo

contra corrosao).
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ETH - Cilindro Elétrico
Tipos de montagem

Flanges laterais

Parafusos com tratamento

. protetor GEOMET®
o Aco inox
COdIgO ‘TM /\ "
G — ot o H
M:l "
w O -t} — - — - — - — - -
\(’\ & H
ETH032-ETH080 RS Gt ME
Flanges laterais
Cédigo 1 yr gFB TM MF A AB TN B BB BC
(2 pecas)
[mm]
ETHO32 0112917 62 78 66 25 8 125 - 25 - - -
ETHO50 0122917 84 104 9 30 10 15 - 30 - - -
ETHO80 0132917 120 144 135 40 12 20 - 40 - - -
ETH100 & ETH125
>+l |
z 0
_l: T T T T
&
™ ™
-0 (oo
O-0-0 1% Llooo
A = =—-=
5 T e H-—o— - -
LB
1y ——
A A
A8 AB]
AC Gi+'+L14LB AC
Caédigo AU AH AL AT UF TF SF RF QF LA LB OFB TM A AB AC
[mm]
ETH100 -1 164 94 34 14 290 - 246 200 170 19 13 175 99 16.5 49.5 81.5
ETH125 - 214 114 39 14 430 378 294 223 193 23 16 22 142 28 70 112

+* = Medida + curso selecionado ("Dimensdes" ver pag. 22).
Listado no codigo do cilindro; os cédigos acima se aplicam somente para pecas de reposicao. Pecas de reposicao incluem parafusos para

montagem do cilindro.

Componentes em inox disponiveis somente para ETHO32-ETHO80.
1) Montagem pode ser feita somente em nossa fabrica.

* Para classes de protegdo"B" e "C", recomendamos parafusos com coating GEOMET® (camada de protegcéao

contra corroséo).
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ETH - Cilindro Elétrico
Ponta da haste

Acessorios para ponta da haste

Rosca macho Aco inox

Codigo A

i

Sw L.
Porca
KK K= dimensao do
sextavado da porca

Rosca macho (conforme entregue) Porca
Peso A KK sSw Peso M L K"
kgl  [mm] [mm] [mm] [kal [mm] [mm] [mm]
ETHO032 0.06 22 M10x1.25 10 ETHO032 0.01 M10x1.5 © 17
ETHO050 0.15 32 M16x1.5 17 ETHO050 0.02 M16x1.5 8 24
ETHO080 0.48 40 M20x1.5 22 ETHO080 0.04 M20x1.5 10 30
ETH100 2.4 70 M42x2 46 ETH100 0.27 M42x2 16 65
ETH125 3.7 96 M48x2 55 ETH125 0.60 M48x2 24 75
' SW: pega chave. ' K: Dimenséo do sextavado da porca.

Porca inclusa no cilindro.

Rosca féemea

Caodigo SW ——
F EAT
L
Aco inox '/"ﬁ« L
WH
Profundidade da rosca AK
Codigo Rosca fémea
KK KK
Peso A - ~ AK WH &
K OpgioF)  (Opgao K) S
kgl [mm] [mm] [mm] [mm]  [mm] [mm]

ETHo32 004 14 wmiox1.25 | 20 32 12
ETHo50 0.14 24 Miex1.5 | 25 50 20
ETHoso 042 29 M2oxi5 [ 35 50 2 26
ETH100 22 60 M42x2 M45x3 50 92 60
ETH125 4.3 90 M48x2 M45x3 60 123 70
' SW: pega chave.
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ETH - Cilindro Elétrico
Ponta da haste

Rotula
Codigo L
S ! < U
(- - ,..—--"1 Porca
K= dimensao do

‘@ sextavado

i€csdigoll Peso KK SW’ OCN EN EU AX CH OEF J K L
Padrao Inéx

[ka] [mm]  [mm] [mm]  [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [7] [mm] [mm]

ETHO32 4078-10 P1S-4JRT 0.07 M10x1.25 17 10H9 14 105 20 43 28 13 17 5
ETHO50 4078-16 P1S-4MRT 0.23 Mi16x1.5 22 16 H9 21 15.0 28 64 42 15 24 8
ETHO80 4078-20 P1S-4PRT  0.41 M20x1.5 32 20H9 25 18.0 33 77 50 14 30 10
ETH100 0142.920-01 0142.920-02 2.8 M42x2 60 40 H7 49 7 60 142 90 16 65 15
ETH125 0152.920-01 indisponivel 5.0 M48x2 65 50H7 60 45 65 160 116 14 75 24

Listado no cédigo do cilindro; os codigos acima se aplicam somente para pegas de reposicao. Necessario cilindro com rosca macho.
) SW: pega chave.

Acoplador linear

Godigo Para montagem na extremidade da haste do cilindro
e Compensa desalinhamentos e Compensa desalinhamento entre
L e Aumenta a tolerancia de componentes e evita forgas
montagem laterais na haste
* Simplifica a montagem ¢ Capacidade de forca axial

o . ermanece a mesma
e Aumenta a vida util das guias P

internas do cilindro

E c B
K J A
-5 A
p f i .
S | B r ] (1): Desalinhamento angular
= b @3mm V (2): Desalinhamento axial
G g H ' E: Dimensdes de profundidade do orificio
Cadigo Peso A B (] oD E F G H J K
(kal [(mm]  [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]

ETHO032 LC32-1010 026 M10x1.25 40 51 19 19 16 13 16 13 26
ETHO50 LC50-1616  0.64 M16x1.5 54 89 32 29 25 22 29 14 33
ETHO080 LC80-2020 1.30 M20x1.5 54 59 32 29 25 22 29 14 33
ETH100 -0 4.5 M39x22 101.6 111.1 57.2 57.2 445 38 49 222 69.9
ETH125 0152.921 9.0 M48x2 127 1429 76.2 76.2 57.2 493 67 35 85.8

Listado no cédigo do cilindro; os codigos acima se aplicam somente para pecgas de reposicao. Necessario cilindro com rosca macho.
Disponivel somente para classe de protecao A (IP54 com parafusos galvanizados).

' Conversao da haste pode ser feita somente na nossa fabrica.

2 Atencao: Rosca M39x2 diferente da padrao (M42x2).
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Guia externa

Cédigo

2)

Funcodes da guia externa:

e Aumentar a preciséo e a
estabilidade

e Dispositivo antigiro para torques
grandes

e Suportar forgas laterais

Versoes

Opcao R:

Guia externa de esferas
(disponivel somente na classe de
protecdo A, "cédigo" ver pag. 54)
e Placa de fixagdo em aluminio

e 2 hastes guias de agco cromado
e Guias lineares de esferas

Opcao T: 2

Guia externa de buchas deslizantes
(Para todas as classes de protecao,
padrdo com opgdes B & C, "Coédigo"
ver pag. 54)

¢ Placa de fixagdo em aluminio

e 2 hastes em aco Inox

e (Guias de buchas deslizantes

Ao dimensionar o motor de um cilindro
elétrico ETH com guias externas de buchas
deslizantes e perdas por atrito nas buchas
deslizantes deve ser levado em
consideracao.

Nota:

" xxxx Corresponde ao curso
customizado. Para informagdes sobre
esse valor procure a Parker.

+* = Medida + Medida do curso desejado
("Dimensodes" ver pag. 22).

Disponivel para ETH032-ETHO80.
Para ETHO80, as guias externas de cilindros
pneumaticos ndo podem ser utilizadas.

2 nao disponivel na versao ATEX

ETH - Cilindro Elétrico
Ponta da haste

L3

B4
1 5 S
Q —
I T
,,gfi'g,f,f,,,¥ o ©)
© &
[ =) b hd . ‘
- )|
] s g s 8 = 2%%;&7”79@
— o
w
- Q N
& ol ©
o)
S T S0l e > @ O .
i H - T
— “\ I 8
D5 B1
Profun. E1 |5 H2, . L4 A1 .
1 1
P2+1 _ B4 P1 1
|
6-00
< e
o — @
— D5 &

Profundidade E1

Codigo - OpcaoR "
Coédigo - Opgao T

Al
A2
B1
B2
B3
B4
B5
B6
B7
B8
oCAH
Cc2
C3
oD1
oD2
D5

E (Profundidade)

E1 (Profundidade)
E2 (Profundidade)

OF1
G1
H1
H2
L1+*
L2
L3+*
L4
L5
N1
P1
P2
P3

Massa total em curso zero

Massa movida em curso zero

Massa adicional

E 6x @6H7

Und.

[mm]
[mm]
[mm]
[mm]
[mm]
[mm]
[mm]
[mm]
[mm]
[mm]
[mm]
[mm]
[mm]
[mm]
[mm]
[mm]
[mm]
[mm]
[mm]
[mm]
[mm]
[mm]
[mm]
[mm]
[mm]
[mm]
[mm]
[mm]
[mm]
[mm]
[mm]
[mm]
1]
(k]

(kg/m]

ETHO032 ETHO50 ETHO080
0112.040-xxxx 0122.040-xxxx 0132.040-xxxx

0112.041-xxxx 0122.041-xxxx 0132.041-xxxx

50 70 105
97 137 189
45 63 100
90 130 180
78 100 130
32.5 46.5 72
50 72 106
4 19 21
12 15 20
61 85 130
12 20 25
73.5 103.5 147
50 70 105
6.6 g 11
11 14 17
M6 M8 M10
10 10 10
12 16 20
7 9 11
30 40 60
17 27 32
81 119 166
11.7 4.2 15
150 192 247
120 150 200
15 24 24
71 79 113
64 89 110
17 24 30
36 42 50
31 44 52
40 50 70
0.97 2.56 6.53
0.60 1.84 4.36
1.78 4.93 7.71
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ETH - Cilindro Elétrico
Cylinder Rod Version

Carga permitida / Vida util / Deflexao da guia paralela

Guia externa de esferas (Opcao R)

ETHO032
350 350 =
300 Vida atil Deflexao F 30 Vida util Deflexao ‘ |
1000 km a=0.15mm B 1000 km a=0.01 mm
X 2500 km b = 0.5 mm =Y o5 2500 km b = 0.02 mm L
—. 250 | [
Z 5000 km c=1mm 0 90 Z 5 :5000 km ¢ =0.05 mm
T 200 d=2mm T20 d=0.1mm L
o) L /\\
© ©
£ 150 5 150N\
: SN
£ 100 210 ~ND\
50| 5
C~ —
0 ; ; ; ; ; : = = === 0 —— = = =
0 100 200 300 400 500 600 700 00 900 1000 0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
Curso [mm] Curso [mm]
25,
Vida uatil Torgao
1000 km a=0.01°
20 \/oqnn km b.=0.02° L
5000 km c =0.05°
d=0.1°
€ 15 e=0.2° L
Z /Y\\
[0}
>
S 10 \ b\‘
i S
5| = x
S ~ - ~ ==
=~ - = - L T = - -
0 — = e ==
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
Curso [mm]
ETHO50
600 600
Vida util Deflexao F Vida util Deflexao
500 1000 km a=0.15mm ‘ L 500 1000 km a=0.01mm |
>( 2500 km b=0.5mm i 2500 km b =0.02 mm
5000 km c=1mm == ; == 5000 km ¢ =0.05 mm
z d=2mm oo - ZY g=0.1mm I
: £l X\
@ 300 N 2 300 L
K] ©
8 \\\ 8
£ 200 \ ~ £'200
o) ~ N o)
[ a [N
100
-~ - ==
—_—— 0 = e -
0 200 400 600 800 1000 1200 0 200 400 600 800 1000 1200
Curso [mm] Curso [mm]
60
Vida uatil Torcao
50 1000 km a=0.01° L
2500 km b =0.02°
5000 km c=0.05°
40 f o L
— a=0u1
= X\
Z
Q 30 L
3
J \\\\
R 20 3 .
\ =
10
~ sy
= = - R
0 = = = = =
0 200 400 600 800 1000 1200
Curso [mm]

Os diagramas se aplicam para uma velocidade média de 0.5 m/s e uma temperatura ambiente de 20 °C.
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Guia externa de esferas (Opcao R)

ETH - Cilindro Elétrico
Ponta da haste

ETHO080
120 1200
Vida util Deflexao F Vida util Deflexao
1000 1000 km a=0.15mm 1000 1000 km a=0.01 mm
2500 km b=0.5mm ©-00] 2500 km b =0.02 mm
. 5000 km c=1mm i== o =4 _ 5000 km ¢ =0.05mm
£.80 \ d=2mm = £, 800 d=0tmm
© s [ X
£ 600 /\ 2 600 \
i3 \\\ S M
S 400 N S 400 -
w N\ e AN
N \
200 200
b ~J3~\ — =
—_— e T - L —_
0! e e T ] 0] . . . . - =
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600
Curso [mm] Curso [mm]
160,
Vida util Torcao
140 \ 1000k a_%.91°
2500 km b =0.02°
120 5660-+Km c=0:05°
)/\ d=0.1°
'g 100.
= \ \
g 80 \ 2
g \\\
O 60 I
= P
\ \
40
20
~ - = = =
0 T
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600
Curso / mm
Guia externa de buchas deslizantes (Opg¢ao T)
ETHO032
500 S = 450
450 da il Sefexgo__ F ~ o\ Vidautil Deflexéo
a0 N\N—" b = L 1000 km a=0.01 mm
2500 km b=05mm hanad 350 h L
350 \ 2000 ke o 1 rom == —- == L 25007 km p=0:02mm
= /X ottt Z. 300 /5000 km c=0.05mm
=300 © d=0.1 mm
< 5 250 .
S /7 \\ FINC
kS / b N\ < 200 v
g% /\ A \c\ & 150 7\ b \
G 150/ \ S / N N
1007 e N 100} c -
50 A 50 = ~
— -~ ——
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
Curso [mm] Curso [mm]
35
Vida uatil Torcao
30 T\ _~1000km a=0.05° —
2500 km b=0.1°
25 /5000 km c=0.2°

20

/?\

\\ —
=
~

Torque [Nm]

900 1000

oo

200 300 400 500 600

Curso [mm]

700 800

Os diagramas se aplicam para uma velocidade média de 0.5 m/s e uma temperatura ambiente de 20 °C.
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ETH - Cilindro Elétrico

Ponta da haste

Guia externa de buchas deslizantes (Opcéao T)

ETHO050
900 900
800 Vida util Deflexao F 800 Vida util Deflexao
| 1000 km a=0.15mm s ‘ 1000 km a=0.02 mm
700 2500km b=05mm HEH - == 700 2500-km b-=-0.05-mm
= 600 \//5000 km c=1mm ©- 00 = 600 45000 km c=0.1mm
= d=2mm < X
© 500 X 'S 500
g AN g /
S 400 Vi S 400
© ] © ]
£ 300 AL \‘\\ © 300 7( \
s /NN SN S~ & 2
200 d ~ 200
N
100 S~ — — 100
0 e e} 0
200 400 600 800 1000 1200 0 200 400 600 800 1000 1200
Curso [mm] Curso [mm]
90 = = =
Vida util Torcao
80 1000 km a=0.02°
20 2500 km b =0.05°
y/ouuu Km c=01
— d=0.2°
NIV
;’ 50
g / N\,
o 40 /
e
30,
20,
10,
0! . . . . . 3
0 200 400 600 800 1000 1200
Curso [mm]
ETHO080
1400 — = 1400 e =
Vida util Deflexao F Vida uatil Deflexao F
1200 1000 km a=0.15mm ‘ L 1200 1000 km s
2500 km b =0.5mm 2500 km
1000! 5000 km c=1mm - 1000! /5000 km .
= d=2mm =
%' 800 % 800 L
g / a \\ g / \
© 600 \ T 600 \
g /\ & \\ g /\
& \ <o
S 400 \c S 400
e | AN N \d N w —\\
200| 200
= — — \ e
o i — N —; o ot
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600
Curso [mm] Curso [mm]
200
180! Vida util Torcéao
0 1000 km a=0.02°
1 \/muu R b=0.05
140 45000 km (e=01al2

Torque [Nm]
=)
o

AN
LN

~
“ “/ \ bN
\\\\ T B B
20 ~ ~
0
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600
Curso [mm]

Os diagramas se aplicam para uma velocidade média de 0.5 m/s e uma temperatura ambiente de 20 °C.
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ETH - Cilindro Elétrico
Acessorios

Acessorios

Sensores de forca - Rotula com célula de carga integrada.

As roétulas sdo componentes

importantes para execugao de

movimentos de giro, inclinagéo

e articulacdo. Medida de forca t“l'r
sdo cada vez mais exigidas em

Os transdutores de forga séo a

aplicagbes com esses movimentos.

adequados para montagem direta Caracteristicas

sobre a haste do cilindro. Eles e Faixa de medigao: forgas de ¢ Alta resisténcia a choques e
podem, por exemplo, ser utilizados tracao/ compresséo de até vibracoes

para medir forgas de contato ou +114 kN e Para medicées dinamicas ou
sobrecargas. e Sensor de pelicula fina (em vez de estaticas

Gragas a tecnologia de pelicula fina, str:?un gatiges conz/encuonals~) * Uma boa repetibilidade

os transdutores de forca integrados * Resistente a corrosdo na versao * Montagem simples

com rétula sdo muito robustos em aco inox « Também disponivel em design
e confiaveis. Um amplificador ¢ Amplificador integrado ATEX 2, Autorizado para
integrado emite um sinal de 4 ... 20 * Variagdo de temperatura pequena atmosferas Zona 1 e Zona 2.

mA de saida. Os transdutores vém
em conformidade com a norma

EN 61326 para compatibilidade
elétricomagnética (EMC) e séo
dimensionados para medir forcas de
tracdo e compresséao.

e Estabilidade de longa duragéo @ Il 2G Ex ib IIC T4

Conexao dos sensores de forca para Compax3 com é possivel com opcao M21.

Caracteristicas técnicas

Rétula com célula de carga integrada Com rosca macho
Und. ETHO032 ETHO050 ETHO080 ETH100 ETH125
MO05 M10 M16 MO05 M10 M20 MO05 M10 M32 M10/M20 M10  M20
Precisao [%] 0.2 1
Material - Aco inox Ago inox
Classe de protecao - 1P67 IP67
Temperatura ambiente  [°C] -20 a +80
Range de medicao [kN] +3.7 +3:7 +2.4 +9.3 +7.0 4.4 +17.8 251 +10.6 +56.0 +88.7 =114.0
Preciséo [N] 14.8 14.8 9.6 37.2 28.0 176 712 1004 424 1120 1774 2280
© N~ © N~ © © N~ 0 «© ~ [ee}
Cadigo o > & > & > % & & & >
(opgao padro) £ T 8 § 8 & ® & 3 % 3
o o o o o o o o o o o
© © N~ © N~ () N~ [ee}
Codigo & 3 =S g 3 5 & 3
(opgao ATEX) " 2 = 5 & > B T
o o o o o o o o

Para ETHO32-ETHO80: Somente possivel com a opcao "M" de ponta da haste (rosca macho).
Para ETH100, ETH125: Somente possivel com a opcao "K". B
Conversao de outra verséo de ponta da haste para "M" ou "K" geraimente NAO é possivel.

" A aprovagdo dos sensores de forga ATEX s6 é atendida, se o sensor estd operando com um amplificadores com interruptor isolado
certificado ATEX e um cabo certificado ATEX .
2 Por favor, consulte as instrugdes de instalagdo e operagcao no manual de instrugdes fornecido.

39



ETH - Cilindro Elétrico
Acessorios

Versao para ETH050 & ETH080

Versao para ETH032

Dimensodes [mm]

Dimensoes - Versao padrao (Versao ATEX)

119 102

34 2 10 35 M10x1.25 21 40 44(78) 63 (97) 22
14 46 Mi6x1.5 28 50 43(78) 62(97) 30 148 125 44 1 1 27 1 2
171 1445 54 13 32 13

paraETHO50 46 - 35 - 17 20.7
paraETHO80 53 - 54 - 20 242 16 54 M20x1.5 33 54 44(78) 63(97) 35

T SW: pega chave.

Versao para ETH100 & ETH125

Mz

5

- ~
©

®

X

%)

<

=

231
Dimensodes [mm]
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ETH - Cilindro Elétrico
Acessorios

Conexoes elétricas Conector circular
4 polos, M12x1

Alimentacédo UB = 10...30 VCC
Sinal de saida analégico 4...20 mA (tecnologia de dois fios)

Marrom

N
Saida do cabo
D’

Azul oV /S-

\

3 Range de medigéo ; Blindagem
Opcao ATEX

Dados técnicos, amplificadores com interruptor isolado.

_ 1-canal (Operag&o com no maximo 1 sensor de forca), transmite o sinal de medicéo analdgico para a
zona nao EX".
_ ® Il (1)GD [EEx ia] IIC circuitos elétrico(s) em zona 0/1/2]
I 3G EEx nA Il T4 [dispositivo/instalagdo em zona 2]
_ O dispositivo foi aprovado para circuitos com seguranca até Ex-zona 0 (gas). Adequado para instalagéo
em zona 2.

Tenséo de alimentagdo 20 ... 35 VCC
Consumo de energia  1,9W

Saida analégica  0/4...20mA
‘Temperatura ambiente  -20°C ... +60°C
Classe de protegdo  IP20

Dimensoes amplificadores com interruptor isolado

Atmosfera ndo ATEX ou

Atmosfera ATEX zona 2
i 115 mm

@ Atmosfera ATEX zonas 1,2

Atmosfera ndo ATEX

I
g
£
£
<€

EI * Uarrom

-

E} Mlrem
i

Blindagem

i

Célula de carga versdo ATEX

104 mm (4,1")
119 mm (4,7")

Amplificadores com interruptor isolado

080-900446 Cabo para sensor de forca (PUR), com conector reto, M12 com fios soltos, 2 m.
080-900447 Cabo para sensor de forca (PUR), com conector reto, M12 com fios soltos, 5 m.
080-900456 Cabo para sensor de forca (PUR), com conector em angulo, M12 com fios soltos, 2 m.
080-900457 Cabo para sensor de forgca (PUR), com conector em angulo, M12 com fios soltos, 5 m.
Codigo

080-900464 Cabo para sensor de forga ATEX, com conector reto, M12 com fios soltos, 5 m.
080-900465 Cabo para sensor de forca ATEX, com conector em angulo, M12 com fios soltos, 5 m.

" A aprovacao dos sensores de forga ATEX s6 é atendida, se o sensor esta operando com um amplificadores com interruptor isolado
certificado ATEX e um cabo certificado ATEX.
2 Por favor, consulte as instrugdes de instalagdo e operagcao no manual de instrugdes fornecido.
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ETH - Cilindro Elétrico
Acessorios

Sensores magnéticos

Sensores para atmosferas nao ATEX

Os sensores magnéticos podem ser O ima permanente integrado na
montados nas ranhuras longitudinais castanha ativa os sensores.

do corpo do cilindro e ficam Sensores compativeis estao
alinhados com o corpo; eliminando disponiveis como acessorios.

arestas salientes. O cabo fica

. ETHO32, ETHO50 2 ranhuras em
escondido sob a capa amarela.

2 lados opostos.

ETHO80, ETH100 2 ranhuras em
todos os lados.

Os sensores a seguir estao disponiveis para a série de cilindros ETH:

PNP Sensor (P8S-...) NPN Sensor (P8S-...) Ponto de ativacao

S S o=
e N o

’ [sora | _/ 1 )
./ b Tome by e R
bu bu J

Obs: Use somente sensores PNP com o Compax3.

Dimensoes [mm]

Sensores magnéticos para cilindro

PS-GPFLX PNP sim
PBS-GNFLX NPN Nao
'P8S-GPSHX o PNP 0.3 m cabo com Sim
'P8S-GNSHX _ NPN  conector M8  maxima  maxima NZo
PBS-GMFLX NPN Nao
P8S-GQSHX PNP 0.3 m cabo com Sim
_ NPN conector M8 Nio
ETH com Compax3 Variante 1: X12 entrada direta

Part No.: 085-202082

1 conector

Compax3

X12/12 ou
X12/13 ou
X12/14

Variante 2: X12 Entrada através de I/O digitais

Bloco de terminal sem
Indicador luminoso
Cadigo.: EAMO06/01

]

Codigo.: SSK24/... < Bloco de terminal com
Cabo com 2 conectores Indicador luminoso

Cadigo.: EAM06/02
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ETH - Cilindro Elétrico
Acessorios

Sensores para atmosferas explosivas (ATEX) "

Em atmosferas explosivas devem ser amplificadores com

utilizados exclusivamente sensores interruptor isolados com certificados
certificados ATEX. Sensores de conformidade para atmosferas
magnéticos para cilindros Parker sdo explosivas. Estes sensores ndo
classificados como equipamentos ficam completamente alinhados com
elétricos de seguranca intrinseca. o perfil: os sensores se projetam por
Eles devem ser usados com cercade 1 mm.

Caracteristicas técnicas
Cédigo MZT8-2V8-N-KWB

Classificagao ATEX ® 111D £xa 1C T135° Da — .
Autorizado para a operagao em atmosferas ATEX :E__E_..-‘_ " I m 5,6
Zonas 0, 1 e 2. | o . i

Tensao de alimentacao Max. 20 V = 5 =

Corrente de curto-circuito Max. 60 mA LED

Saida Méax. 100 mA = P

Indutancia interna efetiva Max. 30 uH - &

Capacitancia interna efetiva Max. 130 nF

Temperatura ambiente -25°C ... +80°C

Classe de protecao IP67

Cabo 5m Dimensdes [mm)]

LED Sim

Caracteristicas técnicas - amplificadores com interruptor isolado

Cadigo EN2-2EX1
2-canais (operando com no maximo 2 sensores
Caracteristicas técnicas magneéticos), relé de troca (comportamento - NA / NF),

detecgéao de falha na linha.
Il (1)G [Ex ia Ga] lIC
Classificacao ATEX «@ Il (1)D [Ex ia Da] llIC
I 3(1)G Ex nA nC [ia Ga] lIC t4 Gec X
O dispositivo foi aprovado para circuitos
intrinsecamente seguros (Ex i) até Ex zona 0 (gas) e
zona Ex 20 (poeira).

Tensao de alimentacéao 24 VCC ... 230 VCA/CC ©
Consumo de corrente 42 mA (24VCC), < 80 mA (230 VCA/CC) <
Tensdo maxima de saida 9,6V a

Corrente maxima de saida 10,3 mA
Poténcia maxima de saida 25 mW
Tensao sem carga 8 VCC +/-10%

> 2,1 mA (conduzindo)
< 1,2 mA (bloqueando)

Pontos de inversao

Frequéncia maxima

) ~ 20 Hz
de inversao
Temperatura ambiente -20°C ... +60°C
Classe de protecao IP20 Dimensoes [mm]

" Por favor, consulte as instrugcdes de instalagédo e operagdo no manual de instrugcdes fornecido.
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ETH - Cilindro Elétrico
Acessorios

ETH com Compax3*

Atmosfera ndo ATEX Atmosfera ndo ATEX ou

@ Atmosferas ATEX zonas 1, 2
atmosfera ATEX zona 2

°) Sensor magnético
Azl NAMUR para cilindro
T
1 Marrom
d) T

a) Codigo: 085-202082 - 1 conector

b) Codigo: SSK24/... - Cabo com 2 conectores

c) Bloco de terminal sem indicador luminoso - Cédigo: EAM06/01
d) Bloco de terminal com indicador luminoso - Cédigo: EAM06/02

Amplificadores com

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
interruptor isolado !
1
1
1
1

* A aprovagdo ATEX do sensor NAMUR s6 é atendida se o sensor esta operando com amplificador e com interruptor
isolado certificado ATEX.

44




Selecao da motorizacao"

Exemplos de dimensionamento com motorizacao pré-definida

A fim de simplificar o processo de dimensionamento para um conjunto

de motorizagdo completo, nés preparamos um resumo de cilindros

elétricos pre-definido, redutores, motores e servo drives, que podem
ser encontrados nas paginas seguintes. Com alguns dados, vocé pode

encontrar diretamente o cédigo dos componentes necessarios.
Observe as condigdes de contorno!

Os seguintes dados da aplicacdo sdo necessarios

e A forca axial equivalente (calculos na pag. 13 férmula 3 com as
forcas descritas na pag. 11).

¢ A velocidade maxima.

Trabalhando com a tabela de motorizacao

e Selecione o conjunto de motorizagcao utilizando a forca axial

necessaria (por exemplo, desenhando uma linha vertical).
Em seguida, selecione a partir desta escolha os conjuntos de

motorizagao, que sdo capazes de trabalhar na velocidade necessaria
(por exemplo, através da elaboracdo de uma segunda linha vertical).

O conjunto de motorizagédo apropriado pode entédo ser selecionado entre as

opcgoes restantes, se necessario, por comparacgao de caracteristicas

adicionais.

Por favor, verifique se todas as caracteristicas dadas (como aceleragao
maxima, tensdo de alimentacao, etc.) sdo adequadas para a sua aplicagao.

Exemplo:
Dados da aplicacéo
E forca axial equivalente: 5000 N

ETH - Cilindro Elétrico
Selecao da motorizacao

Velocidade: 300 mm/s
300 mm/s
5000 N o - codigos
E | a 8 %
= 3 _ 2 o8 3 g
Conjuntos pré-definidos E % § E E 2 = g‘ ° 5 '.g, 2 g
s . 2 2
Gilindro / redutor / motor H g5 % k] 3 %: 2 3 g § s 2
cilindro / motor g 2% § = 3 8= 5 & = 3 3 E
&
Forga axial equivalente em N 2 3 33
8000 6000 | 4000 | 2000 ¢ Mms N mst o km il .
01 70 7950 0.5 130 - 230 (C3S063V2F 7 71xxTxxMxx
ETHO50MO05A1P1AFMNO300A
02 70 6500 4.0 240 - 230 (C38025V2F 71 7haxToxMxx
03 150 3950 1.0 1400 - 230 (C3S063V2F 1 71xxTxxMxx _§
ETHO50M10A1P1AFVINO300A  PS60-003-S2/MU60-321 SMH8256038142/65A74 g
04 150 2250 80 7570 [0l 230 CIS025V2F 7 1hoxTxoeMioe
05 300 1950 86 6940 20 230 C3S063V2F 7 7hxxTxxMxx g
ETHO50M20A1P1AFNMINO300A 2
06 300 1750 15.0 9600 20 230 (C3S025V2F 7 71xxTxxMxx s
o 07 330 2400 4.0 4820 . 230 ‘SMH8245038142/65A72 C3S063V2F 17hxxTxxMxx | &
2 ETHO50MO05A 1K1CFVINO300A 2
g 08 70 2980 4.0 2520 - 230 SMH8210038142/65A72 (C3S025V2F 7 71xxTxxMxx £
B 09 666 1220 8.0 >20000 - 230 SMH8245038142/65A72 C3S063V2F 1 1hoTioMxx | 8
= ETH050M10A1K1CFMNO300A td
= 10 150 1480 80 >20000  [40] 230 oo | 215
= 11 1333 620 15.0 >20000 20 230 A xxTxxM: 3 8
3 ETHO50M20A1K1CFVINO300A E E
w 12 300 740 15.0 >20000 20 230 A 711xxTxxM: 8 8
13 330 4500 4.0 730 - 400 SMH10056068142/65474 ~ C3SO7SVAF 1 hoToMxx | & @
ETHO50MO05A 1K1FFMNO300A q
14 230 5150 4.0 490 - 400 SMH10030068142/65A74 ~ C3S038VA4F 7 1hxxTxxMxx s ®
15 666 2280 8.0 7270 - 400 SMH10056068142/65A74 ~ C3S075V4F 7 1hxxTxxMxx g e
ETHO50M10A1K1FFMINO300A s 8
16 460 2600 8O0 4900 [0l 400 4 oo |21 E
17 1333 1180 15.0 >20000 20 400 4 xxTxxM: 2 g
ETHO50M20A1K1FFMNO300A )
18 920 1300 15.0 _>20000 20 40! SMH10030068142/65A74  C3S038VA4F 7 1xxTxxMxx g
-1 19 . IH10560089192/65A74 C3S150V4F 7 7hxTxxMxx g,
< 'HO50M05A 1K1DFMINO300A T
£ 20 230 8000 MH10£30089192/65A74 C3S075VAF 1 1xxTxxMxx :
g 21 666 3520 MH10560089192/65A74 C3S150V4F 1 1xxTxxMxx 5
o ETHO50M10A1K1DFVINO300A
z 22 460 4000 400 74 1 TxxM: g
5
£ 23 1333 1800 8820 20 400 H 74 TxxM; q
3 ETHO50M20A 1 K1DFVINO300A
24 920 2020 6240 20 400 MH: 74 1 TxxM: e
800 600 400 200 0
2 ° [ )
N T Caracteristicas Cadigo do cilindro elétrico; Cédigo do motor; Caédigo do
Caracteristicas em azul Caracteristicas em italico sdo acionamento;
devem ser definidas de somente recomendacdes, partes em azul

acordo com a aplicagdo
(pagina 54)

'Nao se aplica para cilindros ATEX.

para detalhes veja:
www.parker.com/eme/smh &
www.parker.com/eme/mh

devem ser definidas
dependendo da
aplicagao

Caracteristicas
do conjunto

<4

Codigo do cabo de
feedback

Cédigo do cabo de
poténcia

("..." codigo do
comprimento)

para detalhes veja:
www.parker.com/eme/c3
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ETH - Cilindro Elétrico

Pacotes de movimentacao pré-definidos ETH032

Pacotes de movimentacao pré-definidos ETH032 "

Com Compax3, PSD1

A fim de simplificar a representacéo, assumiu-se condi¢gbes de contorno que
devem ser respeitadas sem excecdo em sua aplicagdo, caso contrario, as
combinacdes de produtos sugeridas podem nao funcionar. Neste caso, o
conjunto deve ser dimensionado de forma convencional.

'Nao se aplica para cilindros ATEX.

© ©
E E -
. - 4 ¢ § & 8%
Pacotes de movimentacao pré-definidos s = L g 5 2 o8& )
uv
Cilindro / redutor / motor / acionamento / cabos B §«-2 S, 3 o 2 S g
2T sg § > 8 eE£ 5
s 82 g
(7] Q
Forga axial equivalente em N = =
4000 3000 2000 1000 B I I T U
01 83 3000 1 135 [JB) 230 ETH032MO05A1P1AFNMNO200A
02 165 3000 6 270 10 230
ETHO032M10A1P1AFMINO200A
03 165 2000 8 1300 10 230
04 265 1900 8 1540 16 230
ETHO032M16A1P1AFMINO200A
05 265 1300 12 4800 16 230
06 83 3500 4 75 B 400 ETH032MO5A1P1AFMNO200A
2 07 165 3280 8 190 10 400 ETH032M10A1P1AFMNO200A
g 08 265 2050 12 1225 16 400 ETH032M16A1P1AFVMNO200A
o 09 333 2400 4 265 BN 230
o3 ETHO032MO05A1K1CFMINO200A
o 10 250 2700 4 185 [J8l 230
= 11 333 1100 4 2740 [ 230
£ ETHO032MO05A1K1BFMNO200A
v 12 160 1300 4 1660 [BN 230
13 667 1230 8 9300 10 230
ETHO032M10A1K1CFMNO200A
14 400 1400 8 5500 10 230
15 667 580 8 >20000 10 230 ETHO32M10A1K1BFMNO200A
16 1067 790 12 >20000 16 230
ETHO032M16A1K1CFNMNO200A
17 850 840 12 17780 16 230
18 1067 370 12 >20000 16 230 ETHO032M16A1K1BFMNO200A
800 600 400 200 0

Velocidade / mm/s

Condic¢oes de contorno assumidas:

® Curso de 50 até 400 mm
® Movimento horizontal
® As caracteristicas dos componentes
individuais ndo devem ser excedidas
® Com motor paralelo: respeitar o torque
transmissivel, dependendo da velocidade
do motor n

® A forca axial permitida deve ser respeitada
® Condi¢des ambiente
.

® Aceleracao linear

® Dada a aceleragdo maxima = tempos de
desaceleracéo

46

® Fator de Aplicagdo = 1,0

® O célculo baseia-se no pressuposto: em
nenhum tempo o cilindro fica parado (ou

seja, se ha tempos de parada na aplicagéo,
somente a reserva de energia € aumentada)

® Temperatura ambiente de 40 ° C , se houver

redutor a temperatura ambiente é de 20 °C
® Até 1000 m acima do nivel do mar



ETH - Cilindro Elétrico

Pacotes de movimentacao pré-definidos ETH032

Cadigos
=]
f f= (¢}
£ 5 g g
S o e E
Q s g °
o : _ s O
xx: Escolha a realimentacéo correta <
dependendo da aplicagao e
acionamento utilizado
PS60-003-S2/MU60-001 SMH60601,45112/65xx4 C3S025V2F 7 7IxxTxxMxx
PS60-003-S2/MU60-321 SMH8260038142/65xx4 C3S025V2F 7 7IxxTxxMxx
PS60-003-S2/MU60-001 SMH60601,45112/65xx4 C3S015V4F 7 7IxxTxxMxx
PS60-003-S2/MU60-321 SMH8260038142/65xx4 C3S038V4F 7 7IxxTxxMxx
SMH8245038142/65xx2
C3S063V2F 7 7IxxTxxMxx
SMH8260038142/65xx4
SMH60451,45112/65xx2
C3S025V2F 7 7IxxTxxMxx
SMH60601,45112/65xx4
SMH8245038142/65xx2
sem redutor C3S063V2F 7 7IxxTxxMxx
SMH8260038142/65xx4
SMH60451,45112/65xx2 C3S025V2F 7 71xxTxxMxx
SMH8245038142/65xx2
C3S063V2F 7 7IxxTxxMxx
SMH8260038142/65xx4
SMH60451,45112/65xx2 C3S025V2F 7 7IxxTxxMxx

Cédigo:

Negrito: Mandatério para que o pacote seja compativel

Italico:
azul:
Dica:

Recomendado/padrao
Devem ser selecionados dependendo da aplicacao
Os exemplos mostrados aqui sao destinados a ajudar com o processo de dimensionamento. Como muitos parametros interagem

Cabo de poténcia
Cabo de feedback

(compativel com esteira porta cabos)

(padrdao) ou MOK54/...

GBK 24/...

MOKS55/...

(compativel com esteira porta cabos)

Drive
PSD1
Cabo

PSD1SW1200...

PSD1SW1200...

PSD1MW1200....

PSD1MW1300...

PSD1SW1300...

CBM....

PSD1SW1200...

PSD1SW1300...

PSD1SW1200...

PSD1SW1300...

PSD1SW1200...

neste tipo de pacote de motorizacao, os exemplos nao tém pretensao de serem completos.
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ETH - Cilindro Elétrico
Pacotes de movimentacao pré-definidos ETH050

Pacotes de movimentacao pré-definidos ETHO50 "

Com Compax3, PSD1

A fim de simplificar a representacéo, assumiu-se condi¢cbes de contorno que
devem ser respeitadas sem excecdo em sua aplicagdo, caso contrario, as
combinacdes de produtos sugeridas podem nao funcionar. Neste caso, o
conjunto deve ser dimensionado de forma convencional.

'Nao se aplica para cilindros ATEX

© ®
E £ o
3 © .g 3 = ] % lg
Pacotes de movimentacéo pré-definidos E %G E E S of o
B i 9 c © 2 © T @ e o
Cilindro / redutor / motor / acionamento / cabos © o2 33 k=) o2 o =
s R S 2 sE 5
5 £8 s § "3
S 2 <
Forga axial equivalente em N
RO NN OO | TTVe | N m/s [ km . mm oV
01 70 7950 05 130 [IBN 230
ETHO50MO5A1P1AFVINO300A
02 70 6500 40 240 [BN 230
03 150 3950 1.0 1400 |10 230
ETHO50M10A1P1AFVINO300A
04 150 2250 8.0 7570 |10 230
05 300 1950 8.6 6940 20 230
ETHO50M20A1P1AFVINO300A
06 300 1750 15.0 9600 20 230
o 07 330 2400 40 4820 |8 230
© ETHO50MO05A1K1CFVINO300A
g 08 70 2050 4.0 2520 BN 230
= 09 666 1220 8.0 >20000 10 230
06 ETHO50M10A1K1CFMNO300A
o 10 150 1480 8.0 >20000 10 230
= 11 1333 620 150 >20000 20 230
= ETHO50M20A1K1CFVINO300A
T 12 300 740 15.0 >20000 20 230
13 330 4500 4.0 730 [N 400
ETHO50MO5A1K1FFMNO300A
14 230 5150 4.0 490 [N 400
15 666 2280 80 7270 |10 400
ETHO50M10A1K1FFMNO300A
16 460 2600 80 4900 |10 400
17 1333 1180 15.0 >20000 20 400
ETHO50M20A1K1FFMNO300A
18 920 1300 15.0 >20000 20 400
19 330 7000 4.0 200 [N 400
ETHO50MO5A1K1DFVINO300A
; 20 230 8000 4.0 130 [WBN 400
= 21 666 3520 8.0 1980 |10 400
= ETHO50M10A1K1DFVINO300A
£ 22 460 4000 8.0 1350 |10 400
23 1333 1800 150 8820 20 400
ETHO50M20A1K1DFVNO300A
24 920 2020 150 6240 20 400
800 600 400 200 0

Velocidade / mm/s

Condic¢oes de contorno assumidas:

48

Curso de 50 até 600 mm
Movimento horizontal

As caracteristicas dos componentes
individuais ndo devem ser excedidas
® Com motor paralelo: respeitar o torque

transmissivel, dependendo da velocidade

do motor n

® A forca axial permitida deve ser respeitada

® Condigdes ambiente
o
Aceleracéo linear

Dada a aceleragdo maxima = tempos de
desaceleracao

Fator de aplicacdo = 1.0

® O célculo baseia-se no pressuposto: em
nenhum tempo o cilindro fica parado (ou
seja, se ha tempos de parada na aplicacao,
somente a reserva de energia € aumentada)

® Temperatura ambiente de 40 ° C , se houver
redutor a temperatura ambiente é de 20 ° C

® Até 1000 m acima do nivel do mar



ETH - Cilindro Elétrico
Pacotes de movimentacao pré-definidos ETH050

neste tipo de pacote de motorizacao, os exemplos nao tém pretensdo de serem completos.

Caédigos
© =<
= O
2 g 8 L
= < S R 273 s = o
2 S = ol 8 o = = e
3 2 g £ S 3 g 3 3
& = s 8 T 3 s a e
s ©O 9 o %)
< g o <
©
O o
C3S063V2F 7 7IxxTxxMxx PSD1SW1300...
C3S025V2F 7 7IxxTxxMxx PSD1SW1200...
[}
C3S063V2F 7 7IxxTxxMxx _8 PSD1SW1300...
PS60-003-S2/MU60-321 SMH8256038142/65A74 ©
C3S025V2F 7 7IxxTxxMxx g PSD1SW1200...
C3S063V2F 7 7IxxTxxMxx E PSD1SW1300...
C3S025V2F 7 7IxxTxxMxx g @ PSD1SW1200...
SMH8245038142/65A72 C3S063V2F 7 7IxxTxxMxx g § PSD1SW1300...
SMH8210038142/65A72 C3S025V2F 7 7IxxTxxMxx OE) @ PSD1SW1200...
SMH8245038142/65A72 C3S063V2F 7 7IxxTxxMxx 3 % PSD1SW1300...
SMH8210038142/65A72 C3S025V2F 7 7IxxTxxMxx g ':,—', PSD1SW1200...
SMHB8245038142/65A72 C3S063V2F 7 7IxxTxxMxx s 8 PSD1SW1300...
dut SMH8210038142/65A72 C3S025V2F 7 7IxxTxxMxx § % PSD1SW1200... E
sem redutor
SMH10056065ET2/65A74 C3S075V4F 7 7IxxTxxMxx V § PSD1SW1300... 8
SMH10030065ET2/65A74 C3S038V4F 7 7IxxTxxMxx g. E PSD1SW1300...
SMH10056065ET2/65A74 C3S075V4F 7 7IxxTxxMxx 5 g PSD1SW1300...
SMH10030065ET2/65474  C3S038V4AF 17hoToMxx = < PSD1SW1300...
SMH10056065ET2/65A74 C3S075V4F 7 7IxxTxxMxx ,g ; PSD1SW1300...
SMH10030065ET2/65A74 C3S038V4F 7 71xxTxxMxx g ; PSD1SW1300...
MH10560089192/65A74 C3S150V4F 7 7IxxTxxMxx g 3 PSD1SW1600...
MH10530089192/65A74 C3S075V4F 7 7IxxTxxMxx \ PSD1SW1300...
dut MH10560089192/65A74 C3S150V4F 7 7IxxTxxMxx 5 PSD1SW1600...
sem redutor
MH10530089192/65A74 C3S075VA4F 7 7IxxTxxMxx g PSD1SW1300...
MH10560089192/65A74 C3S150VA4F 7 7IxxTxxMxx PSD1SW1600...
MH10530089192/65A74 C3S075VA4F 7 7IxxTxxMxx PSD1SW1300...
Cadigo:
Negrito: Mandatério para que o pacote seja compativel
Itéalico: ~ Recomendado/padrdo
azul: Devem ser selecionados dependendo da aplicacao
Dica: Os exemplos mostrados aqui s&o destinados a ajudar com o processo de dimensionamento. Como muitos parametros interagem
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H - Cilindro Elétrico

Pacotes de movimentacao pré-definidos ETH080

Pacotes de movimentacao pré-definidos ETH080 "

Com Compax3, PSD1

A fim de simplificar a representacéo, assumiu-se condi¢gées de contorno que
devem ser respeitadas sem excec¢do em sua aplicagdo, caso contrario, as
combinacdes de produtos sugeridas podem nao funcionar. Neste caso, o
conjunto deve ser dimensionado de forma convencional.

N

Pacotes de movimentacao pré-definidos
Cilindro / redutor / motor / acionamento / cabos

Em linha & paralelo

Em linha

a0 se aplica para cilindros ATEX.

Forca axial equivalente em N
16 000 12 000

1600 1200 800

Velocidade / mm/s

Condicoes de contorno assumidas:

50

Curso de 50 até 800 mm
Movimento horizontal

As caracteristicas dos componentes
individuais ndo devem ser excedidas

® Com motor paralelo: respeitar o torque

transmissivel, dependendo da velocidade

do motor n

® A forca axial permitida deve ser respeitada

® Condigdes ambiente
°

8000

&
g é g
= = u
R
2 § <
[T
4000 0 mm/s N m/s?
01 160 2800 4
02 70 7500 4
03 70 8000 0.5
04 267 4900 4
05 200 5300 4
06 139 7500 5
07 139 7750 7.7
08 70 15000 0.5
09 800 1450 15
10 360 4300 8
11 200 8500 4
12 139 11620 4.6
13 1250 2100 15
14 533 6400 8
15 300 7000 8
16 267 12500 4
17 1707 2850 15
18 1250 3000 15
19 1707 3600 15
20 430 9300 8
21 533 10200 8
22 139 14000 1
23 139 14500 7.7
400 0

Aceleracgao linear

Dada a aceleragdo maxima = tempos de
desaceleragao

Fator de aplicagdo = 1.0

O célculo baseia-se no pressuposto: em
nenhum tempo o cilindro fica parado (ou
seja, se ha tempos de parada na aplicagéo,
somente a reserva de energia € aumentada)

o
(s
O
o I
2 5
= =
5 o £
@© T ®©
=) o )
= Al
e 8
72}
5
'—
km mm V

3560 |8 400
185 BN 400
155 BBl 400
670 BN 400
530 BN 400

2200 [0 400
1950 [40] 400
23 |8l 400

>20000 [EF] 400
15540 [10] 400

130 B8N 400

400 [10 400
>20000 [EF] 400
4710 [10 400
3100 [10 400
40 BN 400
>20000 [E74 400
>20000 [E4 400
11920 A 400
900 [10 400
630 [10 400
190 |10 400
160 [10] 400

Cilindro

ETHO80MO5A 1K1EFNMINO400A

ETHO80MO5A1P1BFMINO400A

ETHO80MO5A 1K1EFNMINO400A

ETHO80M10A1P1BFMNO400A

ETHO80MOS5A1P1BFMNO400A
ETHO80M32A1K1JFMNO400A
ETHO80M10A1K1JFMNO400A
ETHO80MO5A 1K1JFMINO400A
ETHO80M10A1P1BFMNO0400A
ETHO80M32A1K1KFMNO400A
ETHO80M10A1K1KFMNO400A
ETHO80M10A1K1KFMNO400A
ETHO80MO05A1K1KFMNO400A
ETHO80M32A1K1KFMNO400A
ETHO80M32A1K1KFMNO400A
ETHO80M32A1K1KFMNO400A
ETHO80M10A1K1KFMNO400A
ETHO80M10A1K1KFMNO400A

ETHO80M10A1P1BFMNO0400A

® Temperatura ambiente de 40 °C , se houver
redutor a temperatura ambiente é de 20 °C

® Até 1000 m acima do nivel do mar



Redutor

sem redutor

PS90-003-S2/MU90-085

sem redutor

PS90-003-S2/MU90-088

sem redutor

PS90-003-S2/MU90-345

sem redutor

PS90-003-S2/MU90-345

Caédigos

Motor

SMH8230035192/65A74
SMH8256038192/65A74
SMH8230038192/65A74
SMH10056065192/65A74
SMH10030065192/65A74
SMH10030065192/65A74
SMH10056065192/65A74
SMH10030065192/65A74

SMH11530107242/65A74

SMH11530108192/65A74
SMH14230155242/65A74
SMH14256155242/65A74
SMH14230155242/65A74
SMH14256155242/65A74
MH1454522524 3/65A74
MH1453022524 3/65A 74
MH1454528524 3/65A74
MH14530225242/65A74
MH1454528524 3/65A74
SMH11530108192/65A74
SMH11556108192/65A74

Acionamento
Compax3

C3S038V4F 7 71xxTxxMxx
C3S038VA4F 7 71xxTxxMxx
C3S038VA4F 7 711xxTxxMxx
C3S075V4F 7 71xxTxxMxx
C3S038VA4F 7 71xxTxxMxx
C3S038VA4F 7 7IxxTxxMxx
C3S075V4F 7 71xxTxxMxx
C3S038VA4F 7 71xxTxxMxx
C3S075V4F 7 1IxxTxxMxx
C3S075V4F 7 71xxTxxMxx
C3S075V4F 7 71xxTxxMxx
C3S075V4F 7 1IxxTxxMxx
C3S150V4F 7 71xxTxxMxx
C3S150V4F 7 71xxTxxMxx
C3S150V4F 7 7IxxTxxMxx
C3S150V4F 7 71xxTxxMxx
C3S300V4F 7 71IxxTxxMxx
C3S150V4F 7 7IxxTxxMxx
C3S300V4F 7 71xxTxxMxx
C3S150V4F 7 71xxTxxMxx
C3S300V4F 7 71IxxTxxMxx
C3S075V4F 7 71xxTxxMxx
C3S150V4F 7 71xxTxxMxx

Cabo do motor
Cabo de feedback

2}

e

O MOKS55/... (padrao) ou MOK54/... (compativel com esteira porta cabos)
® MOKS56/... (padrao) ou MOKS57/... (compativel com esteira porta cabos)
© MOKH5Y9/... (padrao) ou MOK64/... (compativel com esteira porta cabos)

Cddigo:

Negrito: Mandatério para que o pacote seja compativel

Italico:
azul:
Dica:

Recomendado/padrdo
Devem ser selecionados dependendo da aplicacao
Os exemplos mostrados aqui sao destinados a ajudar com o processo de dimensionamento. Como muitos parametros interagem

(cable chain compatible)

GBK 24/...

ETH - Cilindro Elétrico
Pacotes de movimentacao pré-definidos ETH080

Acionamento
PSD1M

PSD1MW1300...
PSD1MW1300...
PSD1MW1200...
PSD1MW1400...
PSD1MW1300...
PSD1MW1300...
PSD1MW1400...
PSD1MW1300...
PSD1MW1400...
PSD1MW1400...
PSD1MW1400...
PSD1MW1400...
PSD1MW1600...
PSD1MW1600...
PSD1MW1600...
PSD1MW1600...
PSD1MW1800...
PSD1MW1600...
PSD1MW1800...
PSD1MW1600...
PSD1MW1800...
PSD1MW1400...
PSD1MW1600...

neste tipo de pacote de motorizacao, os exemplos nao tém pretensdo de serem completos.

Cabo

CBM...



ETH - Cilindro Elétrico
Pacotes de movimentacdo pré-definidos ETH100, ETH125

Pacotes de movimentacao pré-definidos ETH100, ETH125 "
Com Compax3, PSD1

A fim de simplificar a representacéo, assumiu-se condi¢gées de contorno que
devem ser respeitadas sem excec¢do em sua aplicagdo, caso contrario, as
combinacdes de produtos sugeridas podem nao funcionar. Neste caso, o
conjunto deve ser dimensionado de forma convencional.

' N&o se aplica para cilindros ATEX.

Pacotes de movimentacao pré-definidos
Cilindro / redutor / motor / acionamento / cabo

80 12000 6750 |10 400 ETH100M10A1P1CFMNOGOOA
160 6000 >20000 20 400 ETH100M20A1P1CFMNOGOOA
100 23000 900 [10' 400 ETH100M10A1P1CFNMNOGO0A

4
4
&

80 30000 2 500 400 ETH100M10A1P1CFMNOG00A
4
8
5

10

200 12000 20000 - 400 ETH100M20A1P1CFMNOGOOA

150 14000 12500 400 ETH100M20A1P1CFMNOG00A

300 12000 20000 l 400 ETH100M10A1K1LFMNOG0OOA

600 5000 10 >20000 - 400 ETH100M20A1K1KFMNOG00A

300 30000 4 500 400 ETH100M10A1K1LFMNOG00A
4

600 18000 6000 20 400 ETH100M20A1K1LFMNOGOOA
250 33000 4 1500 [40| 400 ETH125M10A1K1LFMNO500A
267 73000 2 100 10| 400 ETH125M10A1K1MFMNO500A
126 60000 3 1500 - 400 ETH125M20A1K1MFMNO500A
790 45000 4 3250 400 ETH125M20A1K1MFMNO500A
100 58000 2 250 400 ETH125M10A1P1KFMNO500A
71 70000 2 100 - 400 ETH125M10A1P1KFMNO500A
126 70000 3 900 20 400 ETH125M20A1P1KFMNO500A
08 84 85000 1 500 - 400 ETH125M20A1P1KFMNO500A
Velocidade / mm/s
Condicoes de contorno assumidas:
® Curso de 50 até 600 mm ® Aceleragao linear ® Temperatura ambiente de 40 °C , se houver
® Movimento horizontal ® Dada a aceleragio maxima = tempos de redutor a temperatura ambiente & de 20 °C
® As caracteristicas dos componentes desaceleracdo ® Até 1000 m acima do nivel do mar
individuais ndo devem ser excedidas ® Fator de aplicagédo = 1.0
* Com motor paralelo: respeitar o torque ® O célculo baseia-se no pressuposto: em
transmissivel, dependendo da velocidade nenhum tempo o cilindro fica parado (ou
do motor n seja, se ha tempos de parada na aplicagéo,
® A forga axial permitida deve ser respeitada somente a reserva de energia € aumentada)

® Condi¢des ambiente
° e

52



ETH - Cilindro Elétrico

Pacotes de movimentacao pré-definidos ETH100, ETH125

Cadigo
) =
2 2 § 9
< I
S = § % 3 B g = o
E g 5§ 2 2 2 £t a5 %
E 2 5 8 s 3 : 2 9
[T o o =
< = 2 <
o (&)
PS115-005-S2/MU115-005 SMH10056065242/65A74 C3S075V4F171IxxTxxMxx © PSD1MW1400...
PS115-005-S2/MU115-005 SMH10030065242/65A74 C3S038V4F17IxxTxxMxx © PSD1MW1300...
PS115-004-S2/MU115-026 SMH14230155242/65A74 C3S150V4F7171IxxTxxMxx @ PSD1MW1600...
PS115-005-S2/MU115-026 SMH14230155242/65A74 C3S150V4F17IxxTxxMxx @ PSD1MW1600...
PS115-004-S2/MU115-026 SMH14230155242/65A74 C3S150V4F717IxxTxxMxx @ ® PSD1MW1600... E
PS115-005-S2/MU115-026 SMH14230155242/65A74 C3S150V4F717IxxTxxMxx @ PSD1MW1600... 8
SMH17030355382/65A74 C3S150V4F717IxxTxxMxx @ PSD1MW1600...
dut MH14545285242/65A74 C3S300V4F77IxxTxxMxx © PSD1MW1800...
sem redutor
. MH20530905382/65A74 C3HO50V4F 7 7IxxTxxMxx @ --
MH20530905382/65A74 C3HO50V4F77IxxTxxMxx @ --
MH20530705383/65A74 C3HO090V4F 17 71IxxTxxMxx © (6] --
o MH265301505483M654 C3HO090V4F 710IxxTxxMxx © (7] --
sem redutor
MH265302205483/11654 C3H125V4F 10IxxTxxMxx © (7] --
MH265302205483/11654 C3H125V4F 10IxxTxxMxx © (7] --
PE700410M1802153880 MH20530285383/65A74 C3S300V4F717IxxTxxMxx @ (6 --
PE700510M1802153880 MH20530285383/65A74 C3S300V4F77IxxTxxMxx @ (6] --
PE700410M1802153880 MH20530705383/65A74 C3HO050V4F 7 71IxxTxxMxx © (6] --
PE700510M1802153880 MH20530705383/65A74 C3HO50V4F 7 7IxxTxxMxx © (6 --
© MOKS5Y5/... (padrao) ou MOK54/... (compativel com esteira porta cabos)
® MOKS56/... (padrao) ou MOK57/... (compativel com esteira porta cabos)
© MOKS59/... (padrao) ou MOK64/... (compativel com esteira porta cabos)
O MOKe61/...,
© MOK®62/...
O GBK24/... (compativel com esteira porta cabos)
® REK42/... (padrao) ou REK41/... (compativel com esteira porta cabos)
Cadigo:
Negrito: Mandatério para que o pacote seja compativel
Itéalico: ~ Recomendado/padrdo
azul: Devem ser selecionados dependendo da aplicacao
Dica: Os exemplos mostrados aqui s&o destinados a ajudar com o processo de dimensionamento. Como muitos parametros interagem

neste tipo de pacote de motorizacao, os exemplos nao tém pretensdo de serem completos.

53



ETH - Cilindro Elétrico
Chave de codigos

Chave de cddigos

1 2 3 4
Exemplo ETH 050 MO05 A
1 Séries
ETH Cilindro elétrico
2 Tamanho
032 ISO 32
050 ISO 50
080 ISO 80
100 1ISO 100
125 ISO 125
3 Passo do fuso Mxx em mm
MO05 para ETH032, ETH050, ETHO80
M10 para ETH032, ETH050, ETH080, ETH100,
ETH125
M16 para ETH032
M20 para ETHO50, ETH100, ETH125
M32 para ETHO80
4 Posicao de montagem do motor, orientacao do

54

enclausuramento, orientacdo das ranhuras "
A Em linha + ranhuras 3 & 9 horas (padréo)

Em linha + ranhuras nas posicoes 6 & 12
horas

Paralelo 12 horas / ranhuras nas posi¢coes
3 &9 horas

Paralelo 12 horas / ranhuras nas posices
6 & 12 horas

Paralelo 3 horas / ranhuras nas posicoes
3 &9 horas

Paralelo 3 horas / ranhuras nas posi¢des
6 & 12 horas

Paralelo 6 horas / ranhuras nas posicoes
3 &9 horas

Paralelo 6 horas / ranhuras nas posi¢des
6 & 12 horas

Paralelo 9 horas / ranhuras nas posicoes
3 &9 horas

Paralelo 9 horas / ranhuras nas posicoes
6 & 12 horas

SRR

7 8 9 10 11 12
F M N 0200 A Uxx

Opcao de relubrificacao 2
Em combinagé@o com a posigao de montagem do motor, orientacdo do
enclausuramento, orientagao da ranhura

1 Sem furo de lubrificagdo adicional (padrao)
(impossivel com montagem de motor em 3 horas)
ETHO80/ETH100/
ETHO032 ETH050 e
A,B,C,D,G, A B,C,D,G,
H, J,K H, J, K GG
2 Orificio de lubrificagdo no perfil 12 horas
ETHO80/ETH100/
ETH032 ETH050 s
A C,EG,J B,D,F H, K A, CE G, J
3 Orificio de lubrificagéo no perfil 3 horas
ETHO80/ETH100/
ETH032 ETH050 e
B,D,FH,K AC,EG,J A C.EG,J
4 Orificio de lubrificagdo no perfil 6 horas
ETHO80/ETH100/
ETHO032 ETH050 e
A,C,E,G,J B,D,EH,K A.C,EG,J
5 Orificio de lubrificagao no perfil 9 horas
ETHO80/ETH100/
ETH032 ETH050 ey

B,D,FH,K ACEG,J

Flange do motor %
Para a versao ATEX use somente motores/redutores com certificados
ATEX (por exemplo motores da série EX)
ETHO032/ETH050/ETH080: Motores sempre com chaveta no eixo de saida
ETH100/ETH125: Motores sempre sem chaveta no eixo de saida

o O O

A, CEG,J

Com flanges para motores Parker:

ETH125

o
=}
I
=
w

KiB ., SMH60-B5/11, MH70-B5/11, NX3 ou
EX3 (somente para ETH032)

ETHO3:
ETHO5!
ETHO8

KIiC e SMH82-B8/14
K1D SMH82-B8/19, MH105-B9/19 (antigo
oo HJ96 Motor) ou NX4, EX4 (somente para

ETHO50

K1E Ao SMH82-B5/19, SMH100-B5/19,
MH105-B5/19

K1F o SMH100-B5/14 9

K1H e SMH100-B5/24, MH105-B5/24

K1J A SMH115-B7/24, MH105-B6/24 ou NX6,
EX6

K1K e e  SMH142-B5/24, MH145-B5/24

K1L e o MH205-B5/38, SMH170-B5/38

K1M e MH265-B5/48
Com flanges para redutores Parker:

P1A e PS60

P1B o PS90

P1C e e PS115

P1D ® o PS142

P1G e PE3

P1H o PE4

P1J e PE5

P1K e PE7

1xx Flange especial com 1 peca (customizado)

2xx Flange especial com 2 pecas

(customizado)

Opgoes de montagens para motores adicionais sob pedido.
Antes de montar um motor néo listado acima por favor, consulte o time de
suporte da Parker em em-montion@parker.com.



7 Tipo de montagem
F Furos roscados no corpo do cilindro
(padrao)
(ETH100, ETH125 nao tém furos roscados na
parte inferior do cilindro)

B Cantoneira © 7
(Para ETH100 e ETH125 disponivel apenas em
classe de protecao A)

Cc Articulagdo traseira fémea ©

D Munhao central
(N&o com as posigdes de montagem do motor E,

F, J, K), para opcéo de lubrificagéo "1", a porta de

lubrificag@o sempre fica na posicao 6 horas
E Articulagéo traseira macho ©
G Flanges laterais ”
(Somente com motor nas posigdes A, B, C, D)

(Para ETH100 e ETH125 disponivel apenas em
classe de protecdo A)

H Flange traseira ®
(Para ETH125 disponivel apenas em classe de
protegéo A)

J Flange dianteira "
(Para ETH125 disponivel apenas em classe de
protecéo A)

X Customizado - procurar a Parker

8 Ponta da haste

M Rosca macho (padrao)

F Rosca fémea

K Rosca fémea (para montagem com célula de

carga com rosca macho)
(Somente para ETH100 e ETH125)
S Rotula
(Ago inox para as classes de protegao "B" e "C";
padréo com classe de protegao "A")
(Para ETH125 disponivel apenas em classe de

protegéo A)

R Guia externa de esferas ®
(Indisponivel nas op¢des de montagem do motor
E, F J,K)
(Disponivel apenas em classe de protecédo A)

T Guia externa de buchas deslizantes @
(Indisponivel nas opgdes de montagem do motor
E F J,K)

L Acoplamento linear
(Disponivel apenas em classe de protegdo A)

X Customizado - procurar a Parker

9 Opcional
N Padréao
A Versédo ATEX 9

Software & Ferramentas
e Banco de dados de Atuadores

2]

3

4)

5)

6)

7)

8)

9)

ETH - Cilindro Elétrico
Chave de codigos

10 Curso em mm

ETH100/

ETHO32 ETHO50 ETHO080 ETH125
0050 g c ||
0100 . ° ° .
0150 ° ° . .
0200 . ° . °
0300 . . ° .
0400 . .
0600 o o
1000 . .
1200 °
1600 o o

XXXX 50...1000 50...1200 50...1600 100...2000

Customizado em incrementos de 1 mm

11 Classe de protecao

A IP54 com parafusos galvanizados
B IP 54 com parafusos em ago inox
(o] IP 65 como B + cobertura protetora e

vedacao especial
12 Opcional (apenas para cilindros customizados)
Uxx Vers&o Unica

Aqui, um numero para cilindros customizados &
utilizado, por favor, procure a Parker

Para cilindros ATEX 9

000 Cilindro ATEX padrao

XXX Versdo ATEX
xxx ATEX ldentificagéo de aplicagéo
NUmero xxx

ETHO080-ETH125 possuem 2 ranhuras em cada um dos 4 lados
(Ou seja, os codigos B=A or D=C, F=E, H=G, K=J), portanto
apenas codigos A, C, E, G, J séo possiveis para
ETHO80-ETH125.

Com a configuragdo em paralelo, o motor pode bloquear o
acesso aos sensores e a porta de lubrificagao.

Opcodes de relubrificagdo 2-5: A porta de lubrificagdo padrao
fica sem funcao.

Com diametros ETH050 a ETH125 um curso inferior a 230 mm,
a porta central de lubrificag@o no perfil ndo é possivel.

Para mais informacdes consulte as instrugées de montagem.
Por favor, verifique a combinagéo cilindro / motor / redutor
com o auxilio da tabela ("opg¢des de montagem do motor"

na pag. 23).

Cédigo SMH100-B5 / 14: " sMH100_.... ET..." (0 didametro do eixo
do motor é substituido pelo termo "ET") (n&o disponivel no
catalogo de motores), apenas com feedback: Resolver, A7

Nao disponivel com as op¢des de montagem do motor A & B.
Nao para versdes de ponta da haste R, T

Nao para ETH100 e ETH125.

Por favor observe as explicagdes "ETH - Cilindro elétrico para
ambientes ATEX " ver pag. 12.

e Um banco de dados especial de atuadores esta disponivel no Compax3 ServoManager. Vocé pode simplesmente digitar o codigo

de tipo ETH para parametrizagédo do controlador automaticamente.

e Configurador CAD

¢ Faca download em dos desenhos CAD do cilindro elétrico no configurador

disponivel no endereco: www.parker.com/eme/eth

e Ferramenta de dimensionamento "EL-Sizing"

‘CAD

e Uma ferramenta para simplificar o processo de dimensionamento,

disponivel em: www.parker.com/eme/eth
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PARKER HANNIFIN

A Parker é lider global em tecnologias e sistemas de movimento e
controle e tem sempre uma solucao personalizada para proporcionar
maxima rentabilidade aos setores agricola, mébil, industrial e
aeroespacial.

Especializada em desenvolver projetos customizados, a Parker é

0 Unico fornecedor capaz de integrar componentes pneumaticos,
eletromecanicos, hidraulicos, de filtracao, vedacdes e produtos para
conducao e controle de fluidos.

NO BRASIL

O alto padrao de qualidade de nossos produtos garante excelente
compatibilidade as linhas de producéao, resultando em maior
produtividade e menores custos com manuteng&o. Tudo sempre
acompanhado de perto por uma equipe técnica altamente qualificada.

NO MUNDO

A Parker esté presente em 50 paises, com mais de 55.000 colaboradores
diretos. Nossa rede de distribuicdo autorizada, a maior do segmento, conta
com mais de 13.000 distribuidores, atendendo mais de 445.000 clientes
em todo o mundo.

SOLUCIONANDO OS MAIORES
DESAFIOS DE ENGENHARIA DO MUNDO.

Segmento Industrial Diversificado
Plataformas de Tecnologias Globais

Sistemas de Movimento
) 3

Hidraulica Automacao

Fornecimento de sistemas e
componentes pneumaticos, de alta
tecnologia, que aumentam a precisao
e produtividade dos clientes nos
setores agricola, industrial, construgao
civil, mineragéo, dleo e gés, transporte,
energia, siderurgia, papel e celulose,
saude, automobilistico, méaquinas em
geral, eletronica, téxteis, fios e cabos.

Projeta, manufatura e comercializa
uma linha completa de componentes e
sistemas hidraulicos para fabricantes e
usudrios de maquinas e equipamentos
dos setores industrial, aeroespacial,
agricola, construgao civil, mineragao,
transporte e energia.

Projeta, manufatura e comercializa
componentes para condugéo de fluidos
e direcionamento do fluxo de fluidos
criticos, atendendo aos mercados
agricola, industrial, naval, transportes,
mineragao, construgao civil, florestal,
siderurgia, refrigeracao, combustiveis,
6leo e gas.

Segmento de Sistemas
Aeroespaciais

Aeroespacial

4

Filtracao & Materiais Engenheirados

-

Filtracao Materiais Engenheirados

Sistemas e produtos de filtragéo e Vedagodes industriais e comerciais
separagao que provém maior valor que melhoram o desempenho
agregado, qualidade e suporte técnico de equipamentos nos mercados
aos clientes dos mercados industrial, aeroespacial, agricola, militar,
marftimo, de transporte, alimentos e automotivo, quimico, produtos de
bebidas, farmacéutico, éleo e gas, consumo, dleo e gas, fluid power,
petroguimica e geragéo de energia. industrial, tecnologia da informagao,
salde e telecomunicagoes.

Aeroespacial

Lider em desenvolvimento, projeto,
manufatura e servigos de sistemas
de controle e componentes, atuando
no setor aeronautico, militar, aviagéo
geral, executiva, comercial e regional,
sistemas de armas terrestres,
helicépteros, geragéo de poténcia,
misseis e veiculos langadores.

A Parker desenvolve uma ampla gama de produtos para
0 controle do movimento, fluxo e presséo. Presente
nos segmentos industrial, mobil e aeroespacial, a
Parker atua com as linhas de automacéao pneuméatica
e eletromecanica; refrigeracéo industrial, comercial

e automotiva; tubos, mangueiras e conexoes;
instrumentacéo; hidraulica; filtracdo e vedacdes. Ao
todo, s&o 1.800 funcionarios diretos e mais de 300
distribuidores autorizados em todo o pals, oferecendo
um excelente atendimento, material de treinamento e
assisténcia técnica sempre que necessario.

Controle de Processos & Fluxo

Fluid Connectors Instrumentacao

Alto padréo de precisdo e qualidade,
em projetos, manufaturas e distribuigéo
de componentes, onde é necessario

o controle de processos criticos

nos setores quimico/refinarias,
petroquimico, usinas de alcool e
biodiesel, alimentos, salde, energia,
6leo e gés.

I
QUER ’) E
SABER MAIS 4

0

www.parker.com.br [®]i

0800 P

7 2

REERH

ENGINEERING YOUR SUCCESS.



Entre em contato com as nossas unidades

Automacao e Fluid Connectors
Av. Lucas Nogueira Garcez, 2181
Esperanca

12325-900 Jacarei, SP

Tel.: 12 3954-5100

Fax: 12 3954-5262
valeparaiba@parker.com

Fluid Connectors, Instrumentacéao
e Refrigeracao

Av. Anténio Piranga, 2788

Bairro Canhema

09942-000 Diadema, SP

Tel.: 11 4360-6700

Filtracdo e Aeroespacial

Estrada municipal Joel de Paula, 900
Eugénio de Melo

12247-015 Sao José dos Campos, SP
Tel.: 12 4009-3500

Hidraulica

Av. Frederico Ritter, 1100
Distrito Industrial

94930-000 Cachoeirinha, RS
Tel.: 51 3470-9144

Seals

Av. Anhanguera, Km 25,3
Perus

05276-000 Sao Paulo, SP
Tel.: 11 3915-8500

Oil & Gas Service Center
Rua B3, 98

Polo Industrial Cabiunas
27900-000 Macaé, RJ
Tel.: 22 2141-9100

© 2016 Parker Hannifin Corporation

Parker Hannifin Ind. Com. Ltda.
Divisao Automacao

Parker Hannifin Ind. Com. Ltda
Av. Lucas Nogueira Garcez 2181
Esperanca

12325-900 Jacarei, SP

Tel.: 12 3954-5100
www.parker.com.br

192-550017N8/BR
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Distribuidor autorizado



