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1. Introduction 
Ce	document	propose	une	méthode	pratique	pour	configurer	un	rack	moyenne	température	
équipé	de	valves	EEPR	(Régulateur	de	pression	d'évaporateur	électronique)	contrôlées	par	
les	cartes	DT-EEPR	950-636C	de	Micro	Thermo.	

Un	exemple	est	présenté	ci-dessous,	accompagné	de	certaines	directives.	

Plusieurs	variantes	sont	possibles,	selon	les	spécifications	fournies	dans	44-PHW-1001	Dual-
Temp	EEPR	Site	Engineering.	

Le	présent	document	décrit	des	connexions	réseau,	souvent	appelées	«	liaisons	»	(bindings).	
Bien	que	 les	 connexions	 réseau	ne	 soient	normalement	pas	établies	en	usine,	 le	 fabricant	
d’origine	doit	savoir	comment	se	feront	ces	connexions,	au	final,	dans	Alliance.	Le	câblage	
final	d’une	installation	est	affecté	par	les	liaisons	configurées.	

	
2. Description du rack 
Dans	cet	exemple,	il	est	supposé	que	le	rack	moyenne	température	:	

– utilise	un	dégivrage	au	gaz	chaud	pour	20	circuits,	

– effectue	un	dégivrage	à	l'arrêt	pour	quatre	circuits	supplémentaires	
Quatre	(4)	cartes	DT-EEPR	et	quatre	(4)	cartes	MT-CKT	sont	nécessaires	pour	cet	exemple.	

Sauf	indication	contraire,	il	est	supposé	que	des	valves	EEPR	de	Sporlan	sont	utilisées.	Les	
valves	Alco	sont	prises	en	charge,	mais	nécessitent	des	transformateurs	plus	puissants	pour	
les	cartes	DT-EEPR.	

2.1 Associer des valves DT-EEPR à des circuits 
La	carte	DT-EEPR	peut	contrôler	six	valves,	tandis	que	le	MT-CKT	(contrôleur	de	circuit)	est	
limité	à	cinq	circuits	(10	relais).	Dans	le	système	proposé,	chaque	circuit	est	associé	à	une	
valve	portant	le	même	numéro	:	circuit	1	associé	à	la	valve	1,	circuit	2	associé	à	la	valve	2,	etc.	
Le	respect	de	cette	règle	est	recommandé	pour	faciliter	la	maintenance	du	site.	

La	 sixième	 commande	 (drive)	 de	 chaque	 DT-EEPR	 est	 réservée	 aux	 circuits	 chargés	 du	
dégivrage	à	 l'arrêt.	Le	dégivrage	à	 l'arrêt	se	 fait	 simplement	en	 fermant	 la	valve	EEPR,	en	
utilisant	 un	 horaire	 indépendant	 qui	 réside	 dans	 le	 nœud	DT-EEPR	 lui-même	 (dégivrage	
interne).	

Le	 dégivrage	 électrique	 peut	 être	mis	 en	œuvre	 à	 la	 place	 du	 gaz	 chaud.	 Dans	 ce	 cas,	 le	
deuxième	relais	du	circuit	est	chargé	de	piloter	 les	éléments	chauffants	au	 lieu	d'ouvrir	 la	
valve	solénoïde	de	gaz	chaud.	

Les	valves	solénoïde	de	liquide	sont	représentées	sur	le	schéma	mais	peuvent	être	omises,	
selon	la	conception.	

La	stratégie	de	contrôle	souhaitée	est	prise	en	charge	par	la	configuration	électrique	illustrée	
en	page	suivante.	Les	flèches	grises	représentent	certaines	des	connexions	réseau	(liaisons)	
à	établir	dans	Alliance	par	le	plug-in	DT-EEPR.	
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 ASSOCIER DES SORTIES VERS DES VALVES DT-EEPR À DES CIRCUITS 
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2.2 Caractéristiques d'une paire DT-EEPR et MT-CKT 
La	première	paire,	 composée	de	DT-EEPR1	et	MT-CKT1,	est	 illustrée	ci-dessous.	Les	 trois	
autres	paires	sont	similaires.	

L’utilisateur	 peut	 configurer	 plusieurs	 groupes	 de	 succion.	 La	 seule	 limitation	 est	 qu’un	
contrôleur	DT-EEPR	donné	ne	prend	en	charge	que	deux	groupes	de	succion.	

Les	 valves	 EEPR	 pour	 les	 circuits	 associés	 au	 dégivrage	 au	 gaz	 chaud	 sont	 généralement	
installées	sur	le	rack,	le	gaz	chaud	étant	disponible	à	cet	endroit.	Pour	les	circuits	associés	au	
dégivrage	à	l'arrêt	ou	électrique,	les	valves	peuvent	se	trouver	sur	le	rack,	près	du	boîtier,	à	
l'intérieur	d'une	chambre	froide,	ou	n'importe	où	entre	ces	points.	Un	nœud	DT-EEPR	peut	
s’installer	à	n’importe	quel	emplacement	pratique.	Les	valves	peuvent	être	pilotées	à	une	
distance	de	plusieurs	centaines	de	pieds.	

	
	

DÉTAILS DU CÂBLAGE POUR DT-EEPR1 ET MT-CKT1 
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Dans	la	figure	de	la	page	précédente,	il	est	supposé	que	certains	des	circuits	desservis	par	le	
nœud	DT-EEPR1	se	trouvent	sur	le	groupe	de	succion	SG1,	et	d'autres	sur	le	SG2.	

Le	 nœud	 DT-EEPR1	 reçoit	 la	 pression	 de	 succion	 (SP)	 et	 le	 point	 de	 consigne	 (SPStPt)	
correspondant	envoyés	par	les	deux	groupes	de	succion	concernés.	Les	connexions	réseau	
(liaisons)	à	établir	dans	Alliance	sont	représentées	par	des	flèches	grises.	

2.3 Horaire des dégivrages 
À	partir	de	la	version	5.1	du	logiciel	Alliance,	les	dégivrages	à	l'arrêt	effectués	par	la	simple	
fermeture	 de	 la	 valve	 DT-EEPR	 peuvent	 être	 définis	 dans	 le	 plug-in	 DT-EEPR,	 mais	 ces	
horaires	internes	ne	sont	pas	encore	intégrés	dans	le	contrôleur	d’horaire	du	rack.	

Pour	intégrer	ces	horaires	de	dégivrage	à	l'arrêt	(Off	Time)	dans	le	contrôleur	d’horaire	du	
rack,	il	est	possible	d’utiliser	un	module	de	contrôle	(Control	Module)	muni	du	micrologiciel	
MT-CKT,	les	dix	relais	n’étant	pas	nécessaires.	Le	module	de	contrôle	est	plus	petit	et	moins	
coûteux	que	le	contrôleur	MT-CKT.	Dans	cet	exemple,	les	vingt	circuits	sont	utilisés	pour	le	
dégivrage	au	gaz	chaud.	Dans	un	système	spécifique,	un	circuit	de	réserve	disponible	peut	
également	être	utilisé	pour	définir	un	horaire.	

	
3. Câblage de l'armoire 
La	 figure	 en	 page	 suivante	 montre	 le	 câblage	 requis	 dans	 l'armoire	 pour	 l’alimentation	
électrique	des	contrôleurs.	

Chaque	 contrôleur	DT-EEPR	nécessite	 un	 courant	 de	2,1	ampères	 pour	piloter	 des	 valves	
Sporlan.	 Pour	 des	 valves	 Alco,	 un	 courant	 de	 3,4	ampères	 est	 nécessaire.	 La	 tension,	 la	
puissance	requise	et	les	spécifications	de	câblage	sont	détaillées	dans	le	document	Dual-Temp	
EEPR	Site	Engineering	(PUID	44-PHW-1001).	
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Contrôleurs du Condenseur et des Régulateurs de pression de succion 
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