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MT-700 - Guide d'installation

Solutions de contrble pour supermarchés

Manuel d'installation et d'utilisation PUID 70-MTA-1017 R4.0 11221

ENGINEERING YOUR SUCCESS.




A .
‘ix AVERTISSEMENT — RESPONSABILITE DE L'UTILISATEUR

Une sélection inappropriée ou I'utilisation inappropriée des produits décrits dans le présent document ou des articles connexes peut entrainer la mort,
des blessures corporelles et dommages matériels.

Ce document et autres informations provenant de Parker Hannifin Corporation, de ses filiales et de ses distributeurs agréés proposent des produits ou des options
de systeme destinés a des utilisateurs disposant d'une expertise technique.

L'utilisateur, par le biais de ses propres analyses et tests, est seul responsable de la sélection finale du systéme et des composants et de s'assurer que toutes les
exigences de performance, d'endurance, d'entretien, de sécurité et d'avertissement de I'application sont respectées. L'utilisateur doit analyser tous les aspects de
I'application, suivre les normes industrielles applicables et suivre les informations concernant le produit dans le présent catalogue de produits et dans tout autre
document fourni par Parker ou ses filiales ou distributeurs autorisés.

Dans la mesure ou Parker ou ses filiales ou distributeurs agréés fournissent des options de composants ou de systémes basées sur des données ou des
spécifications fournies par I'utilisateur, il incombe a I'utilisateur de déterminer que ces données et spécifications sont appropriées et suffisantes pour toutes les
applications et utilisations raisonnablement prévisibles des composants ou des systémes.

Pour obtenir des renseignements sur la sécurité, consultez le Guide de sécurité a www.parker.com/safety ou composez le 1-800-CParker.
OFFRE DE VENTE
Les articles décrits dans ce document sont proposés a la vente par Parker Hannifin Corporation, ses filiales ou ses distributeurs agréés. Cette offre et son acceptation

sont régies par les dispositions énoncées dans I'« Offre de vente » détaillée ailleurs dans le présent document ou disponible a I'adresse www.parker.com.

POUR UNE UTILISATION UNIQUEMENT SUR DES SYSTEMES DE REFRIGERATION ET/OU DE CLIMATISATION
Pour plus d'informations sur nos produits, rendez-vous sur www.sporlanonline.com/micro-thermo



AVERTISSEMENT : Lisez ce manuel avant I'utilisation
Utilisez ce produit uniquement pour l'usage auquel il est destiné, tel que décrit dans ce manuel.
N'utilisez pas d'autres méthodes de connexion non recommandées par le fabricant.

Introduction

Ce manuel est destiné a l'installateur du produit. Il doit étre technicien qualifié avec un minimum de
connaissances en installation des produits Micro Thermo ou Echelon.

L'utilisateur final n'aura jamais a déplacer, connecter ou déconnecter une partie physique du produit.
Ce document décrit le U700, un controleur industriel de surveillance. Il s’agit de I'une des multiples
combinaisons de la nouvelle famille de produits MT-700 de Micro Thermo Technologies.

Le U700 est composé d'un contréleur principal MT-722A (A peut étre une autre lettre) et d'un module
d'extension MT-716U (16 entrées universelles).

Installation du U700

Montage

Le nceud de surveillance U700 dispose de deux options de montage : rail DIN ; ou montage direct par les
huit trous de vis (quatre par module de contréleur).

Pour le montage sur rail DIN, montez le rail DIN a I'endroit souhaité et insérez les deux modules de
commande sur le rail, cote-a-cote. Installez d'abord le contréleur MT-722A a l'extrémité gauche du rail
DIN. Vous devrez peut-étre pousser boitier vers le haut avec un tournevis plat. Placez ensuite le MT-
716U a coté du contrdleur. Assurez-vous que les ports de
communication des contréleurs sont correctement alignés et
faites glisser doucement les unités ensemble jusqu'a ce que les
boitiers en plastique soient collés I'un sur I'autre.

Pour le montage direct, montez les modules de contréleur
séparément, retirez tous les connecteurs de fil avant de fixer le
module MT-722A a I'endroit gauche a I'aide de (4) vis #6.
Alignez les ports de communication des controleurs et glisser le
module MT-716U jusqu'a ce que les boitiers en plastique soient
collés. Fixez le deuxieme module en place a l'aide de (4) vis #6. Replacez les connecteurs de fil.

N'importe quelle combinaison de modules MT-700 peut étre réalisée a condition qu'un seul MT-722A
soit utilisé par rangée et placé a I'extrémité gauche de la rangée. Si le MT-722A est chargé avec une
batterie ou si un relais d'un module MT-700 contrdle une tension supérieure a 24 V, la rangée entiére
doit étre logée dans un boitier électrique.
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Installation typique de 1'U700
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Capteurs
passifs ou
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Capteurs
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Cablage

IMPORTANT : Toutes les connexions/signaux d'entrée doivent étre isolés d'une source a double isolation

Pour fonctionner correctement, le noeud de surveillance U700 requiert la connexion de |'alimentation
électrique et du réseau LonWorks®. Jusqu'a (18) capteurs peuvent étre connectés pour les besoins de
surveillance et d'alarme. Reportez-vous a I' Annexe | — Cablage de terrain et aux instructions fournies
avec le capteur pour les connexions de cablage appropriées.

AVERTISSEMENT : Toutes les connexions/déconnexions doivent étre effectuées avec le contrdleur
éteint.

Les capteurs fournis par Micro Thermo Technologies™ doivent étre connectés comme suit :

e Capteurs de température : connectez un fil au signal commun (¥) ; connectez I'autre fil a
I'entrée universelle (Ul) souhaitée. Les capteurs de température ne sont pas polarisés.

o Transducteurs de pression : Connectez le fil rouge a I'alimentation cing Volts (5 V) du
contréleur; connectez le fil noir au signal commun (¥) ; connectez le fil vert a I'entrée
universelle (Ul) souhaitée.

e Capteur d'humidité : Connectez le fil rouge a I'alimentation quinze Volts (15 V) du contrdleur ;
connectez le fil noir au signal commun (¥) ; connectez le fil vert a I'entrée universelle (Ul)
souhaitée.

Pour tous les autres types de capteurs, reportez-vous aux instructions fournies avec le capteur pour un
cablage approprié.
Le port USB est uniguement destiné a I'entretien et ne doit pas étre utilisé pour alimenter des appareils.
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pour éviter les dommages

Configuration de base

Configuration initiale du controéleur
Une fois cablé et sous tension, le controéleur U700 doit étre installé en utilisant MT Alliance™. Pour le
configurer, dans Alliance, vous devez disposer des autorisations appropriées pour accéder au mode
‘Configuration’ dans le sous-systéme ou le contréleur est installé.
1) Sélectionnez le sous-systeme approprié pour les points surveillés (par exemple, Réfrigération).
2) Sélectionnez le mode Configuration.
3) Sélectionnez la vue et le niveau de zoom souhaités ou le nceud Capteur est installé.

Déposer (Drop) un nceud Capteur
Pour commencer, une instance du contréleur doit étre déposé (drop) dans Alliance. Pour ce faire, il faut

d’abord ajouter un nceud dans la vue Alliance :
1) Faites glisser un nceud de la liste des composants vers la vue ou le contréleur est installé.
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2) Dans la fenétre qui s’ouvre, choisir le type et modeéle de nceud (Pick Node Type and Model),
sélectionnez :
Emetteur/récepteur (Transceiver) : TP/FT-10
Canal (Channel) : sélectionnez le canal réseau approprié ; par défaut : Backbone
Type de nceud (Node Type) : Noeud Capteur (Sensor Node)
Fabricant (Manufacturer) : Micro Thermo
Modele (Model) : « Univ Sen Node MT700 Vx.x »
3) Confirmez les paramétres de visibilité et d'apparence, puis appuyez sur « OK ».
REMARQUE : L'icone du nceud peut étre déplacée vers une autre position dans la vue actuelle. Tout en
maintenant la touche CTRL enfoncée, cliquez-glissez I'icbne a I'emplacement souhaité.

Installation du nceud Capteur
Ensuite, le contréleur U700 doit étre associé avec Alliance, et son firmware installé :
1) Cliquez sur I'icéne du nceud nouvellement créé.
2) Dans la fenétre de configuration qui s'ouvre, donnez au contréleur un nom unique et significatif
dans le champ « Identification ».
3) Sélectionnez I'onglet « Commandes/Statut ».
4) Cliquez sur le bouton « Installer » (Install). Sivous y étes invité, cliquez sur « Yes » pour
enregistrer les modifications.
6) Sur le contréleur U700, appuyez sur la bouton Service (Srv).
7) Une fois qu'Alliance a fini d'envoyer le firmware et les paramétres de configuration, Alliance
reviendra a la fenétre d'informations du nceud Capteur. Cliquez sur « OK » pour fermer.

Ajout de capteurs dans Alliance

Chaque capteur associé a un nceud Capteur a sa propre entité dans Alliance. Cette entité héberge les
parametres de configuration du capteur particulier et agit comme une représentation visuelle de I'état
du capteur. Pour chaque capteur, vous devez vous assurer que les étapes suivantes sont faites :

Dépét (Drop) du capteur
1) Faites glisser un capteur de la liste des composants vers la vue Alliance ou le capteur est installé.
2) Dans la fenétre qui s’ouvre, sélectionner le type et modéle de capteur :
Nom (Name) : Sélectionnez le type de capteur (température, pression, etc.)
Fabricant (Manufacturer) : sélectionner le fabricant du capteur (Micro Thermo, Sporlan, etc)
Modele de capteur (Sensor Model) : Sélectionnez le capteur spécifique installé
3) Laissez toutes les autres valeurs par défaut et appuyez sur 'OK'.
REMARQUE : L'icone du capteur peut étre déplacée vers une position différente sur la vue actuelle.
Tout en maintenant la touche CTRL enfoncée, cliquez-glissez I'icone a I'emplacement souhaité.

Configuration du capteur

1) Cliquez sur I'icbne du capteur nouvellement créé.

2) Dans la fenétre de configuration du capteur, donnez au capteur un nom unique et significatif dans
le champ « Identification ».

3) Sélectionnez I'onglet « Matériel » (Hardware).

4) Vérifiez que le fabricant et le modéle du capteur sont corrects comme précédemment.

5) Dans le champ « Noeud Capteur » (Sensor Node), sélectionnez le contrdleur auquel ce capteur est
connecté.

6) Dans le champ « Entrée du Noeud » (Sensor Node Input), sélectionnez I'entrée du capteur. Les
entrées sont numérotées séquentiellement, en commencant par deux entrées sur le controleur
principal et en passant par le premier module d'extension. Les entrées sont également
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identifiées — entre parentheses — par deux chiffres, correspondant au numéro du module et au
numéro de l'entrée.

Par exemple : I'entrée (1-2) est I'entrée n° 2 sur le contréleur principal ; L'entrée (2-6) est I'entrée
#6 sur le deuxiéme module.

7) Sélectionnez I'onglet « Alarme » (Alarm).

8) Configurez les parameétres d'alarme du capteur, en sélectionnant un préréglage ou une
configuration manuelle. Pour sélectionner un préréglage : cliquez sur le bouton « Choix des
parametres d’alarme » (Pick Alarm Settings), sélectionnez un préréglage dans la liste et cliquez
sur « OK ».

Ou, pour configurer manuellement les paramétres d'alarme, remplissez les champs suivants :
Description : (facultatif)

Valeur optimale (Optimal Value) : Spécifiez I’état souhaitée pour ce capteur — cette valeur
s’affiche sur le graphique de tendance, pour référence

Seuil supérieur/inférieur (High/Low Limit) : spécifier les seuils supérieur/inférieur, au-dessus/en
dessous desquel une alarme sera générée

Délai d’activation (Set Time) : spécifier la durée, pendant laquel le capteur doit rester en dehors
des seuils supérieur/inférieur, avant qu'une alarme soit générée

Délai de rappel (Recall Time) : si une alarme est acquittée dans I'Alliance mais que la condition
d'alarme persiste, le signal d'alarme sera réactivé apres le délai spécifié ici. Cette fonction
garantit que les conditions d’alarme ne sont pas ignorées ou oubliées sans étre résolues.

Niveau de priorité (Priority Level) : Spécifiez la gravité de I'alarme. Les alarmes de température
devraient étre considérées comme de priorité élevée.

Relais (Relay) : Spécifiez le relais externe a activer lorsqu'une alarme est générée (facultatif)

9) Cliquez sur 'OK' pour fermer la fenétre du capteur. Si vous y étes invité, cliquez sur « Oui » pour
enregistrer les modifications.

Fonctionnement de base

Statut

Contréleur

Le contréleur U700 dispose de cing voyants d'état (LED). Ces voyants indiquent I'état de base du

fonctionnement du contréleur.

Le voyant « Statut » du contrdleur principal indique I'état actuel du logiciel du contréleur.
En mode normal, ce voyant clignote deux fois suivi d'un délai. Ceci se répeéte toutes les deux
secondes. En mode Clin d'ceil (Wink), la lumiére clignote rapidement pendant 60 secondes.

Le voyant « Statut » du second module indique I'état de la communication avec le contréleur principal.
Il clignote en vert pendant le fonctionnement normal et en rouge si la communication est perdue.

Le voyant « Lon Rx/Tx » indique I'activité sur le réseau LonWorks®.

Les voyants « RS485 Rx/Tx » et « Ethernet Act/Lnk » ne sont pas utilisés par le contréleur U700.

Alliance

Alliance utilise I'icone des capteurs pour indiquer leur état général, ce qui permet, d’un rapide coup
d’ceil, de surveiller I'état du systéme. Chaque capteur indique son état en colorant son icone tel que
décrit ci-dessous. De plus, en fonction du niveau de zoom, I'icone affiche la valeur du capteur et une
image qui dépend du type de capteur.

L'icbne d’un capteur ressemble a ce qui suit :
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- Le capteur fonctionne normalement et n’a pas d’alarme active.

334'F - L'alarme du capteur est active et nécessite une attention particuliere.

&:j - L'alarme du capteur est en mode Rappel : une alarme a été acquittée, mais la cause n'a pas

33.4°F été résolue et I'alarme a été réactivée.

&l

240 | - L'alarme a été désactivée, temporairement ou définitivement, pour ce capteur.
m - La communication avec le noeud Capteur a été perdue; Alliance ne connait pas I'état actuel
NZA du capteur.

Cliquer sur I'icone d’un capteur ouvre sa fenétre d'information, ou I'état détaillé et I'historique du
capteur sont disponibles.

Graphiques de tendance et historique des capteurs

L'onglet « Graph & Log » de la fenétre de configuration du capteur permet d'accéder a I'historique
complet du capteur. Le graphique affiche les lectures du capteur jusqu'a cinq ans, ainsi que la valeur
optimale, les limites d'alarme haute/basse, les périodes ol I'alarme était active et le temps d'alarme
cumulé (le cas échéant). Le niveau de zoom du graphique peut étre réglé pour afficher entre 1 heure et
4 jours de données a la fois. Les données statistiques affichées sur le c6té droit sont continuellement
mises a jour pour correspondre a la période affichée par le graphique. Pour approfondir le diagnostic, le
bouton « Graphiques de tendance » (Trend Graphs) ouvre la fenétre Graphique de tendances, ou la
valeur du capteur peut étre affichée simultanément avec n'importe quel autre point enregistré MT
Alliance™.

La partie inférieure de I'onglet « Graph & Log » fournit une liste détaillée de toutes les modifications
apportées au capteur depuis son installation. En plus des événements usuels du journal, de nouvelles
entrées peuvent étre créées manuellement ; cela permet d'enregistrer des explications, des rappels ou
des notes générales et de les associer de facon permanente au capteur sous investigation.

Rapports

Les capteurs peuvent étre configurés pour automatiquement générer des rapports imprimés. Ces
rapports peuvent étre générés a la suite de I'accusé de réception d'une alarme, en tant que rapport
quotidien, ou les deux. Pour configurer les rapports, ouvrez I'onglet « Détails » dans la fenétre de
configuration du capteur. Puis, dans la section supérieure droite, sélectionnez les préférences de
rapport souhaitées. Des paramétres supplémentaires pour les rapports quotidiens se trouvent dans le
menu « Rapports » de I'Alliance.

Modification des parametres
La majorité des parametres des capteurs peuvent étre modifiés, lorsque nécessaire. Cependant,ily a
quelques exceptions :
1) Le modeéle (matériel) d’un nceud ne peut pas étre modifié apres qu'il a été déposé (drop) dans
Alliance. Pour changer son type de matériel, ledit noeud doit étre supprimé et un nouveau
nceud doit étre déposé (drop).
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2) Le sous-systeme ne peut pas étre modifié pour un nceud aprés qu'il a été déposé dans Alliance.
Pour changer son sous-systéme, ledit noeud doit étre supprimé et un nouveau nceud doit étre
déposé (drop).

3) Letype de capteur ne peut pas étre modifié, pour un capteur, une fois que celui-ci a été déposé
dans Alliance. Pour changer le Type d’un capteur, il faut le supprimer et déposer (drop) un
nouveau capteur.

REMARQUE : si un nceud ou un capteur est supprimé dans Alliance, son historique et ses journaux
seront également supprimés.

Caractéristiques supplémentaires

Alarmes

Set d'alarme 2

En plus de I'alarme de base (Set 1), le controleur fournit un deuxieme ensemble de parametres d'alarme
(Set 2) qui peut étre utilisé pour une alarme complémentaire. Le deuxiéme ensemble est généralement
configuré avec des limites d'alarme plus étroites, avec un délais d’activation plus long. Cela peut étre
utilisé pour identifier les équipements peu performants et avertir lorsque la durée de conservation de
produits réfrigérés se retrouve réduite. Par exemple, I'alarme principale peut étre réglée pour s'activer
si la température mesurée est de 15 °F au-dessus de I'optimale pendant une heure ; tandis que la
deuxieme alarme peut étre réglée pour s'activer si la température mesurée est de 8 °F au-dessus de
I'optimale pendant quatre heures. Une telle condition pourrait ne pas justifier une alarme de haute
priorité ; mais elle pourrait étre un bon indicateur que le systeme a besoin d'attention.

Par défaut, I'alarmes complémentaire (Set 2) est inactive; elle doit étre activée sur chaque capteur.

Pour configurer I’'alarme complémentaire, ouvrez I'onglet « Paramétres d'alarme » (Alarm Settings) dans
la fenétre de configuration du capteur. Dans la partie inférieure droite, cliquez sur « Définir 2 Actif »
(Set 2 Active) et ajustez les parametres d'alarme en fonction du besoin. Cliquez sur le bouton « OK »
pour enregistrer les modifications.

REMARQUE : Pour les capteurs configurés en « Double Usage » (Dual Use), le 2¢ ensemble de
parametres est utilisé comme alarme de base pour le deuxieme réglage de température. Pour plus de
détails, consultez la section Capteurs a double usage (Dual Use).

Alarmes cumulatives

L'une des fonctionnalités avancées de la surveillance Micro Thermo est I'alarme cumulative. L'alarme
cumulative surveille les dépassements du capteur sur une période prolongée (généralement 24 ou 48
heures) et cumule la durée totale pendant laquelle le capteur dépassait ses limites haute/basse. Cela
différe des alarmes de base, qui requiérent un dépassement en continue pour s'activer (I'alarme de base
se réinitialise chaque fois que le capteur revient entre ses limites). L'alarme cumulative comptabilise
(accumule) la durée de chaque dépassement de I'une ou I'autre limite, au cours des derniers 24 ou 48
heures, selon la période cumulative sélectionnée.

L'alarme cumulative fait partie intégrante de la surveillance de la température, pour maintenir la qualité
des aliments et leur durée de conservation. Le concept est que I'effet cumulatif des variations de
température a un impact significatif sur les aliments réfrigérés.

Les variations peuvent également étre un indicateur de problémes actuels ou en développement dans le
systeme — l'instabilité pouvant avoir une cause a proximité du capteur, ou bien avoir pour cause un
probleme provenant d'ailleurs dans le systéme. Dans les deux cas, un examen de I'alarme cumulative
peut aider a déterminer la cause de l'instabilité observée.
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Pour configurer I'alarme cumulative, ouvrez I'onglet « Parametres d'alarme » (Alarme Settings) dans la
fenétre de configuration du capteur. Dans la section supérieure droite de la fenétre, sélectionnez
quelles limites haute/basse (Set 1 ou Set 2) seront utilisées pour déterminer si le capteur est ou non en
dépassement. Puis, choisir le total des durées accumulées qui sera requis pour déclancher I'alarme (Set
Time) et la période d’accumulation (24 ou 48 heures). Les dépassements plus vieux que cette période
d’accumulation seront automatiquement retirés du cumul calculé.

Désactivation des alarmes

Le nceud de surveillance U700 permet de désactiver les alarmes pour des capteurs individuels. La
désactivation permanente d'une alarme inhibe toutes les alarmes pour ce capteur spécifique. Celle-ci
reste en vigueur jusqu'a ce qu'un technicien réactive manuellement I'alarme par Il'intermédiaire
d'Alliance. Lorsqu'une alarme est désactivée, I'icone dans Alliance apparaitra en bleu clair pour une
identification facile. Cependant, si un capteur n'a jamais besoin d'une alarme (par exemple, une entrée
auxiliaire), il peut étre préférable de laisser I'alarme activée avec les limites d'alarme réglées sur la plage
min/max du capteur. Cela désactivera effectivement I'alarme, mais n'affectera pas |'affichage de
I'Alliance.

Les alarmes peuvent également étre temporairement désactivées sur les capteurs. Ceci est souvent
utilisé lors d'un appel de maintenance lorsqu'il est connu que les travaux de réparation dépasseront le
temps de réglage de I'alarme (ou temps de rappel) ; Dans ce cas, I'alarme est désactivée pour éviter les
alarmes intempestives. La désactivation temporaire d'une alarme nécessite que le technicien spécifie
une heure de fin. A ce moment-I13, le contréleur réactive automatiquement I'alarme.

Pour désactiver une alarme, ouvrez I'onglet « Parameétres d'alarme » (Alarm Settings) dans la fenétre de
configuration du capteur. Dans la partie supérieure gauche, sélectionnez « Désactiver |'alarme de fagon
permanente » ou « Désactiver I'alarme temporairement » (Disable Alarm Permanently/Temporarily).
Vous pouvez documenter la raison de la désactivation (facultatif), cettre information, utile pour les
autres utilisateurs, est enregistrée dans le journal historique du capteur. Lors d’'une désactivation
temporaire, il faut spécifiez I'heure de fin, sinon I'alarme reste active.

REMARQUE : Le détail d’une désactivation temporaire est conservé en mémoire volatile du contrdleur.
Ces informations sont des lors perdues lors d’une réinitialisation du contrdéleur. Ceci peut de produire
suite a une commande envoyée par Alliance, soit par un appui du bouton reset de la carte, soit lors
d’une coupure de I'alimentation de la carte. Lorsque le contréleur est réinitialisé, il reprend tous les
autres parametres d'alarme. Noter qu’Alliance risque d’afficher I'alarme comme désactivée jusqu'a ce
qgue I'heure de fin soit atteinte.

Capteurs a double usage

Le nceud de surveillance U700 permet d’activer la fonctionnalité « Double Usage » (Dual Use) pour
chacun de ses capteurs. Ceci est particulierement utile pour les comptoirs dont le contenu varie selon
les produits en promotion (viande fraiche cette semaine versus creéme glacée la semaine prochaine).
Les capteurs a double usage permettent de configurer et d'enregistrer deux ensembles de limites
d'alarme, une seule étant utilisée a un moment donné. Lorsqu'un commutateur dédié est basculé (qu'il
s'agisse d'un commutateur logiciel ou physique), le contréleur appliqgue automatiquement I'autre
ensemble de parametres d'alarme du capteur (Set 2). Puis, lorsque le commutateur est remis a sa
position d’origine, le contrbleur revient aux parametres de I'alarme de base (Set 1). Cette
caractéristique permet un changement rapide et sans erreur dans les équipements a double usage.
Chaque capteur a double usage doit étre associé a un interrupteur. Mais un interrupteur peut controler
plusieurs capteurs a double usage, y compris des capteurs sur différents contrdleurs. A tout moment,
un capteur peut étre redéfini en mode a usage unique (Single Use). Le controlleur U700 applique alors
les parametres d'alarmes de I'ensemble de base (Set 1).

Guide d'installation de la série MT-700 Page 11



Pour configurer un capteur a double usage, ouvrez d'abord I'onglet « Détails » dans la fenétre de
configuration du capteur. Dans la section inférieure droite, sélectionnez « Double usage » (Dual Usage).
Ouvrez I'onglet « Matériel » (Hardware) et localisez les parametres du commutateur a double usage
(Dual Use Switch)en haut a droite. Pour un commutateur physique, sélectionnez I'option Commutateur
physique (Hardware Switch), puis spécifiez le nceud de capteur et I'entrée ol le commutateur est cablé.
Pour un commutateur logiciel, sélectionnez I'option Commutateur logiciel (Software switch).

Lorsque c’est I'option commutateur logiciel qui est activé, il suffit de cliquer sur une icne pour que les
parametres d’alarmes utilisés bascule entre les ensembles 1 et 2 (Set 1 / Set 2). Cliquez sur l'icone du
capteur dans Alliance pour ouvrir la fenétre Informations du capteur. En bas, au centre de la fenétre,
localisez les deux parametres d'alarme avec I'image d'un commutateur entre les deux (une image
d’interrupteur de lumiére). Cliquez sur le parametre d'alarme souhaité pour activer cet ensemble
d'alarmes. Vous pouvez également cliquer sur I'icone de commutateur pour basculer entre les deux
ensembles de parameétres. Cliquez sur « OK » et enregistrez les modifications une fois terminé.

Capteurs distants

Le nceud de surveillance U700 offre la possibilité de surveiller les variables réseau (NV), de la méme
maniere que le controleur surveille les valeurs d'un capteur physique. Cette fonction de capteur a
distance permet au systéme MT Alliance de : (1) enregistrer I'historique et générer des alarmes pour les
valeurs de bloc de calcul ; (2) générer des alarmes personnalisées pour les capteurs connectés a d'autres
contrdleurs Micro Thermo Technology, sans avoir besoin d'ajouter des capteurs en double.

Pour configurer un capteur a distance, ouvrez I'onglet « Détails » dans la fenétre de configuration du
capteur. Dans la section Source, sélectionnez « A distance » (Remote). Ouvrez I'onglet « Matériel »
(Hardware) et sélectionnez le nceud et I'entrée du capteur (sous « Ressource principale » Primary
Resource) ou la valeur du capteur sera simulée. Dans la section « Source distante » (Remote Source),
sélectionnez le type et I'origine de la source qui génére la valeur.

REMARQUE : les capteurs distants utilisent les mémes ressources, sur un nceud Capteur, qu'un capteur
physique. Par conséquent, un capteur distant nécessite une entrée ouverte sur le contréleur ; et un
capteur physique ne peut pas étre attribué a une entrée déja attribuée a un capteur distant.

Blocs de calcul

Le Bloc de calcul fournit des fonctions mathématiques de base, qui permettent au contréleur U700 de
calculer le minimum, le maximum ou la moyenne des valeurs spécifiées. Chaque bloc accepte jusqu'a 26
entrées, qui peuvent étre une combinaison de : valeurs d’un capteur local, valeurs d’un capteur distant,
variables réseau et résultats d'un autre bloc de calcul (local ou distant). Le résultat est calculé et
disponible via un nouveau capteur distant ou les variables réseau nvoUnivCalc. Chaque controleur U700
dispose de quatre blocs de calcul.

Pour configurer un bloc de calcul, ouvrez la fenétre de configuration du nceud et sélectionnez I'onglet
'Calcul' (Calculation). Les ressources locales et distantes doivent étre configurées avant que le bloc de
calcul puisse étre configuré. Pour les sources distantes (Remote), cliquez sur I'un des boutons Source
distante (Remote Source) et spécifiez le type et la source. Une fois toutes les sources configurées,
cliguez sur I'un des boutons Bloc de calcul (Calculation Block). Attribuez au bloc une description, cochez
toutes les sources a utiliser dans le calcul et spécifiez le Type, 'Opérateur, la Plage (Range) et la valeur

« Envoyer sur Delta » (Send on Delta).

REMARQUE : Les opérations de calcul standard ne peuvent pas étre effectuées sur une entrée de type
interrupteur (marche/arrét). Au lieu de cela, lorsque I'option « interrupteur » (Switch) est sélectionnée,
le bloc de calcul autorise les opérations au niveau du bit suivantes : AND, NAND, OR, NOR, XOR, XNOR.
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REMARQUE : Les calculs ne peuvent étre effectués que sur des entrées du méme type de données. MT
Alliance™ applique cette régle et n'autorise |'utilisateur a sélectionner que les entrées qui correspondent
au type de données spécifié.
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Annexes

Caractéristiques techniques du U700 (MT-722A + MT-716U)

Alimentation:
24VAC, 50/60Hz
Consommation maximale de 0,63 A

Entrées analogiques :
(18) Entrées universelles :
e Thermistance Micro Thermo Technologies 10K (-50°C a 150°C)
e (-5 VDC (Ratiometric)
e (-10VDC
e (0-20 mA (avec résistance externe)
e PT1000 (-100 °C a 325 °C)
e [nterrupteur/Commutateur (sans tension)

Connexion réseau :
(1) Réseau LonWorks TP/FTT-10 @ 78 kbit/s
Fil : 18 AWG 7/26 toronné (multi-brins), paire torsadée non blindée (Belden 8461 ou équivalent)

Température de fonctionnement :
-13 °F 3 140 °F (-25 °C 4 60 °C)
0-90 % HR (sans condensation)

Température de stockage :
-13 °F 3 158 °F (-25 °C & 70 °C)
0-90 % HR (sans condensation)

Cdblage:
Bornes a vis

Montage:
Support mural ou rail DIN (EN 50022)

Taille:
8,90 x 5,97 x 2,20 pouces
226 x 152 x 56 millimétre

Conformité:
Homologué UL/CUL

Fabriqué par :

Parker Hannifin Canada
12855 rue Brault
Mirabel, Qc, Canada
J7) 0C4

Micro Thermo Technologies™ est une marque de commerce de Parker Hannifin Canada
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Spécification du systéeme

MT-722A (A peut étre une autre lettre)

CONTROLEUR PRINCIPAL

Alimentation:

Entrées:

24 Vac +/-10% (30 Vac maximum absolu)

0,30 A (rms) max. < avide

0,44 A (rms) max. 4 pleine charge sur les sorties 5V/15V
0,70 A (rms) max. 4 sorties USB et 5V/15V a pleine charge
4,8 A (rms) max. 4 contréleur principal + modules MT-700
supplémentaires

Entrée universelle (x2)

Sorties:

« 0-10V » / thermistance / RTD

Bus d'alimentation CC MT-700
(vers autres modules MT-700)

Sortie analogique (x2)
Sortie 5,0 Vcc
Sortie 15 Vcc

Communication:

Alimentation 30 Vdc non régulée : 2 A max. (protégée contre les
courts-circuits)

« 0-10V » / « 0-20mA »
30 mA max. (limité en interne), ratiométrique

100 mA max. (limité en interne)

Port LonWorks

Port Ethernet

Port RS-485

Port USB « OTG » (On The Go)

Port USB « Périphérique »

Guide d'installation de la série MT-700

Emetteur-récepteur TP/FT-10 a cablage insensible a la polarité,
qui permet la topologie libre en étoile, en guirlande (daisy
chain), en bus, en boucle ou a topologie mixte.

78 kilobits par seconde.

Prend en charge jusqu'a 254 variables réseau

10Base-T/100Base-TX

MDI/MDI-X pour détection et correction des cables croisés
Négociation pour sélection automatique de la vitesse la plus élevée
LED pour l'indication de I'état de la liaison et de I'activité

Prise en charge DHCP

Terminaison de réseau incorporée
Jusqu'a 64 émetteurs-récepteurs sur le bus

Peut agir en hote USB ou en périphérique USB
Pleine vitesse. USB 2.0

Pleine vitesse. USB 2.0
Profil MSD (périphérique de stockage de masse) pris en charge
*Le port USB est réservé a des fins de service
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MT-722A (A peut étre une autre lettre suite)

CONTROLEUR PRINCIPAL

Options:

Port d'affichage a distance
(RS-485)

Carte mémoire MicroSD

Indicateurs et boutons :

Connexion d'alimentation et de données pour les écrans
compatibles MT-700

Cartes SD jusqu'a 2 Go, cartes SD HC jusqu'a 32 Go
(pour le stockage des fichiers d'application ou des fichiers
d'enregistrement de données)

LED d'état verte
LED d’état rouge
LED Tx LonWorks
LED Rx LonWorks
LED Tx RS-485
LED Rx RS-485
LED LNK Ethernet
LED ACT Ethernet

Bouton « Service »

Caractéristigues matérielles :

Microcontroleur

ARM Cortex-M4, avec FPU (unité a virgule flottante), 168 MHz
2 Mo de mémoire flash pour le programme

260K de SRAM pour les données (4K avec batterie de secours).
Horloge en temps réel avec batterie de secours

Mémoire flash

2 Mo avec systeme de fichiers

(pour le stockage des fichiers de I'application ou des journaux de
données)

sur SPI (bus externe du microcontréleur)

Mémoire EEPROM

64 Ko
(pour le stockage des paramétres)
sur SPI (bus externe du microcontréleur)

Batterie RTC (pas sur MT-
722G)
Facultatif lorsque le produit

Panasonic ou Energizer CR1220 (pile bouton lithium 3V) pour
horloge interne en cas de coupure de courant lorsqu'aucun BAS
n'est utilisé

Guide d'installation de la série MT-700
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est expédié de l'usine Attention : La pile utilisée dans cet appareil peut
présenter un risque d'incendie ou de brdlure chimique
si elle est mal traitée. Ne pas recharger, démonter,
chauffer au-dessus de 100 °C (212 °F) ou incinérer.
Remplacez la pile par le modele Panasonic ou
Energizer CR1220 uniquement. L'utilisation d'une
autre pile peut présenter un risque d'incendie ou
d'explosion.

Avertissement UL

22 NOV 2022
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MT-716U 16Ul

Alimentation:

Bus d'alimentation CC du MT-700
0,06 A max. 4 sans charge sur les sorties 5V/15V
0,19 A max. 4 pleine charge sur les sorties 5V/15V

Entrées:

Entrée universelle (x16) « 0-10V » / thermistance / RTD

Sorties:

Sortie 5,0 Vcc 200 mA max. (limité en interne), ratiométrique
Sortie 15 Vcc 100 mA max. (limité en interne)

Indicateurs / Boutons :

LED d'état verte
LED d’état rouge

Caractéristigues matérielles :

Microcontréleur ARM Cortex-M0, 48 MHz
64 Ko de mémoire flash pour le programme
8K de SRAM pour les données

26 MARS 2014
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MT-784A

8Ul / 4RO

Alimentation:

Entrées:

Bus d'alimentation CC du MT-700
0,10 A max. 4 sans charge sur les sorties 5V/15V
0,20 A max. 4 pleine charge sur les sorties 5V/15V

Entrée universelle (x8)

Sorties:

« 0-10V » / thermistance / RTD

Sortie relais (x4)

Sortie 5,0 Vcc
Sortie 15 Vcc

Indicateurs / Boutons :

1 forme C (contact sec)
5A / 250V Makx, protégé par fusible (2AG / 5A / 250V)

100 mA max. (limité en interne), ratiométrique

100 mA max. (limité en interne)

LED d'état verte
LED d’état rouge
LED d'état du relais (x4)

Bouton de test de relais (x4)

Caractéristigues matérielles :

Etat des relais (RO) 1 a 4

Pour activer manuellement les relais (RO) 1a 4

Microcontroleur

ARM Cortex-MO, 48 MHz
64 Ko de mémoire flash pour le programme
8K de SRAM pour les données

Guide d'installation de la série MT-700
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MT-742V

4Ul / 2MVC

Alimentation:

Entrées:

Bus d'alimentation CC du MT-700

0,05 A max. 4 sans charge sur les sorties 5V/15V, sorties MVC
désactivées

0,11 A max. 4 pleine charge sur les sorties 5V/15V, sorties MVC
désactivées

0,74 A max. 4 pleine charge sur les sorties 5V/15V, sorties MVC
actives

Entrée universelle (x4)

Sorties:

« 0-10V » / thermistance / RTD

Sortie MVC (x2)

Sortie 5,0 Vcc
Sortie 15 Vcc

Indicateurs / Boutons :

Commande de valve modulante pour moteur a pas bipolaire (4
fils)

Courant limité

Plage de la résistance de la bobine du moteur: 6 Qa 100Q (1,4
Wa6W)

65 mA max. (limité en interne), ratiométrique

50 mA max. (limité en interne)

LED d'état verte
LED d’état rouge
LED d'état de la valve 1
LED d'état de la valve 2

Caractéristigues matérielles :

Microcontroleur

ARM Cortex-M0, 48 MHz
64 Ko de mémoire flash pour le programme
8K de SRAM pour les données

26 MARS 2014
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MT-766A

6Ul / 2A0 / 4RO

Alimentation:

Entrées:

Bus d'alimentation CC du MT-700
0,12 A max. 4 sans charge sur les sorties 5V/15V
0,22 A max. 4 pleine charge sur les sorties 5V/15V

Entrée universelle (x6)

Sorties:

« 0-10V » / thermistance / RTD

Sortie analogique (x2)

Sortie relais (x4)

Sortie 5,0 Vcc
Sortie 15 Vcc

Indicateurs / Boutons :

« 0-10V » / « 0-20mA »

1 forme C (contact sec)
5A / 250V Makx, protégé par fusible (2AG / 5A / 250V)

100 mA max. (limité en interne), ratiométrique

100 mA max. (limité en interne)

LED d'état verte
LED d’état rouge
LED d'état du relais (x4)

Bouton de test de relais (x4)

Caractéristigues matérielles :

Etat des relais (RO) 1 a 4

Pour activer manuellement les relais (RO) 1a 4

Microcontroleur

ARM Cortex-MO, 48 MHz
64 Ko de mémoire flash pour le programme
8K de SRAM pour les données

Guide d'installation de la série MT-700
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MT-708V

8MVC

Alimentation:

Sorties:

Bus d'alimentation CC du MT-700
0,04 A max. 4 Sorties MVC désactivées
0,67 A max. 4 Sorties MVC actives

Sortie MVC (x8)

Indicateurs / Boutons :

Commande de valve modulante pour moteur a pas bipolaire (4

fils)

2 banques de 4 sorties avec une seule sortie active par banque

Courant limité

Les sorties inactives sont a haute impédance (pas de courant de
maintien)

Plage de la résistance de la bobine du moteur: 6 Qa 100 Q (1,4
Wa6W)

LED d'état verte
LED d’état rouge
LED d'état de la valve (x8)

Caractéristigues matérielles :

Etat des sorties MVC 13 8

Microcontroleur

ARM Cortex-MO, 48 MHz
64 Ko de mémoire flash pour le programme
8K de SRAM pour les données

12 MAI 2015
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MT-708R 8RO
Alimentation:
Bus d'alimentation CC du MT-700
0,10 A max.
Sorties:
Sortie relais (x8) 1 forme C (contact sec)
5A / 250V Makx, protégé par fusible (2AG / 5A / 250V)
Indicateurs / Boutons :
LED d'état verte
LED d’état rouge
LED d'état du relais (x8) Etat des relais (RO) 1 a 8
Bouton de test de relais (x8) |Pour activer manuellement les relais (RO) 1a 8
Caractéristigues matérielles :
Microcontréleur ARM Cortex-MO0, 48 MHz
64 Ko de mémoire flash pour le programme
8K de SRAM pour les données
20 FEV 2018

Sorties relais (RO)

Utilisé sur... 8RO, 8UI/4R0, 6UI/2A0/4RO

Contacts 1 forme C (contact sec) (SPDT), 5A, 250Vac
Isolation 250Vac entre les circuits adjacents

Fusible 2AG / 5A / 250V / Action lente ou rapide

Vie 100K cycles avec charge résistive pour 5A 250VAC sur NO.
30K cycles avec charge résistive pour 5A 250VAC sur NO ou NC.
Pilote 30VDC 1A sur NO ou NC.

20 FEV 2018
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Entrées universelles (Ul)

Utilisé sur...

Controleur principal, 16Ul, 8UI/4R0O, 6UI/2A0/4R0, 4U1/2MVC

Convertisseur
analogique-numeérique

12 bits (interne au microcontréleur)

Type de capteur

Sélectionnable par logiciel :

Thermistance Micro Thermo 10K -50°C a 150°C

Ratiométrique 0-5Vcc

0-10Vcc

0-20mA (avec résistance externe)

PT1000 (1000Q @ 0°C) -100°C a 325°C

Interrupteurs (sans tension) Impulsion minimale détectée ???
D'autres modeles peuvent étre ajoutés a I'aide de MT-Alliance.

Constante de temps

Sélectionnable par logiciel

Précision de saisie

A venir...

Sorties d'alimentation
(pour les capteurs)

5V (ratiométrique)
15V
(voir spécification spécifique du module pour la charge maximale)

26 MARS 2014

Sorties analogiques (AO)

Utilisé sur...

Controleur principal, 6UI/2A0/4RO

Convertisseur
numeérique-analogique

12 bits (interne au microcontréleur)

Modes de sortie

Logiciel sélectionnable :
0-10V, limité a 20 mA (500 Q min.)
0-20mA, limité a 10V (500Q max.)

Précision de sortie

A venir...

Temps de stabilisation

6 mS (max.)
(0 a2 100% en mode tension)
(0 2 90% en mode courant)

Largeur d'impulsion
minimale

0V-10V-0V a venir...

26 MARS 2014

Plage de température (pour tous les modules MT-700)

Opérationnel

-25°Ca 60 °C, 90 % HR sans condensation

Stockage

-25°Ca 70 °C, 90 % HR sans condensation
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14 JUIL 2014

Page 25



