
HAUSER Automatisierungs-
systeme
Symbiose aus Mechanik und Elektronik
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Parker - Hauser Automation
Fortschritt durch Systemintegration

Parker – weltweiter Partner für 
Automationssysteme

Der konsequent verfolgte 
Systemge danke ermöglicht 
eine umfassende Palette an 
kostengünstigen, standardi sierten 
Automationslösungen. Linien- und 
Portalroboter, Palettieranlagen und 
Re galbediengeräte gehören dazu. 

Selbstverständlich entwickeln 
und produzieren die Automations-
spezialis ten in Offenburg auch 
Sonderlösungen. Höchste Flexi-
bilität bei niedrigen Kosten ge-
währleistet die Integration der 
stan dardisierten Elektronik- und 
Mechanikkomponenten aus dem 
durchgängigen PARKER Sytem-
baukasten. 

Vertrauen sie auf die PARKER 
Sys temphilosophie bei der 
Konzeption und Realisierung 
erfolgreicher Automations systeme. 
Zahlreiche zufriedene Anwen der in 

Die Anwendung zeigt 
ein 2-Achsen system für 
den Pharmabereich

Um effi ziente und wirtschaftli-
che Auto mationslösungen zu re-
alisieren, muß man auf die Fach-
kompetenz und Erfahrung von 
Spezialisten vertrauen. 

Parker Electromechanical Au-
tomation (EME) entwickelt und 
produziert seit über 30 Jahren 
hochwertige Kom ponenten und 
Systeme für die Automa tion. 
Fachleute aus der Elektronik, der 
Elektrik, der Mechanik und der 
System technik arbeiten hier Hand 
in Hand für ihren Erfolg. Durch die 
traditionelle Inte gra tion von Ent-
wicklung, Fertigung und Service 
bei PARKER werden Synergien für 
höchste Wirtschaftlichkeit wirk-
sam ge nutzt. Technische Innova-
tionen und zu kunftsweisende Au-
tomationskonzepte verbinden die 
Spezialisten bei PARKER effi zient 
zu praxistauglichen Automa-tions-
lösungen. 

Profi tieren Sie von der
PARKER-Systemintegration.

der Lebensmittelproduktion, der 
pharmazeutischen Industrie, im 
Automo bil bau, in der Baustoff- 
und Bauele men tefertigung 
sowie im Maschinenbau und der 
Kunststoffi ndustrie sprechen für 
die Leistungsfähigkeit moderner 
Automa tions lösungen von 
PARKER. 
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Komponenten – Konzepte – Systeme
Bausteine für mehr Wirtschaftlichkeit

Für die umfassende Datenkom-
munikation mit übergeordneten 
HOST-Rechnern und PPS-Sys-
temen sorgt ein ausgereiftes, auf 
die verbreiteten Standards der 
Datenverarbeitung abgestimm tes 
Bussystem. Durch standardisierte 
Schnittstellen entsprechen alle 
Komponenten einer konsequenten 
Systemphilosophie. Sie sind des-
halb fl exibel und kostengünstig mit 
unter schiedlichsten Systemen und 
anwenderspezifi schen Automati-
onslösungen kombinierbar..

Hochdynamische Linearachsen 
als Basis der Parker 
Automationssysteme

Fortschrittlichste System-
lösungen mit volldigitalen 

Servoantrieben

Schritt für Schritt zum Projekterfolg:
Auf allen Ebenen der Projektierung 
und Realisierung komplexer Projekte 
fi nden Sie in Parker zuverlässigen 
Partner.

Bei PARKER entwickelte und 
gefer tigte Komponenten sind die 
Basis für praxistaugliche Konzep-
te und Systeme zur Automation. 
Grundlage  bilden Li ne areinheiten 
aus Aluminium. Für hohe Dynamik 
und Steifi gkeit stehen wahl weise 
Antriebe über Zahnriemen, Zahn-
stangen oder Spindeln zur Verfü-
gung. Speziell beim schnellen Be-
wegen großer Lasten über lange 
Fahrwege überzeugen die Vorteile 
der Hauser Auto mationssysteme. 

Eine umfangreiche Palette an 
Servomotoren und volldigitalen 
Servosteuerungen sorgt für den 
leistungsstarken Antrieb. Echt-
zeitfähige Bussysteme ver binden 
Servoverstärker und Steue run gen. 
Sie ermöglichen kurze Takt zeiten 
auch bei zeitkritischen Abläu-
fen. Industrierechner als Mensch-
Maschine-Interface bieten durch 
Klartextdialoge höchsten Komfort 
beim Programmieren und Bedienen 
komplexer Automations systeme.
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Produktivität mit System
Standardisierte Portalroboter

Zum Be- und Entladen von 
Maschinen, Transportbändern und 
Paletten eignen sich ideal Linien-
portale. Sie verbinden höchste 
Wirtschaft lichkeit mit voll ständiger 
Automation.

Für die umfassende Automa-
tisierung im Material fluß verbin-
den standardisierte Raumportale 
Fertigungs einrichtungen, Trans-
port- und Verpackungsanlagen. 
Da sie beliebige Positionen im 
Arbeits-bereich anfahren können, 
sind Mess- und Prüfstationen eben-
so einfach integrierbar. Durch ihren 
kostengünstigen Aufbau sorgen sie 
für wirtschaftliche Automa tions-
lösungen.

Je nach Anforderung greifen 
die Portalroboter mit Standard- 
oder an wendungsspezifi sch ent-
wickelten Greifern zu. So haben 
sie vom sprich wörtlichen rohen Ei 

über biegeschlaffe Gummi- oder 
Kunststoffteile bis zum stabi-
len, schwergewichtigen Stahlbau-
teil alles sicher im Griff. Aus der 
jahr zehntelangen Erfahrung im 
Umgang mit unterschiedlichsten 
Werkstücken und Werkstoffen 
konfigurieren die Spezia listen in 
Offenburg den jeweils optimal auf 
die Handhabungsaufgabe abge-
stimmten Greifer.

Insbesondere bei komplexen 
Materialflußbe wegungen kommt 
es auf sorg fältige Koordination an. 
Um Portalroboter wirt schaftlich zu 
nutzen, müssen sie einfach und 

4-Achsen-Portal mit 
vertikaler Teleskopachse

Entnahmeportal für Werk-
zeugmaschinen

Andere Abmessungen 
und Leistungs -

daten auf Anfrage

Großfl ächiges 
4-Achsen-Portal für 
die  Bauindustrie

rasch programmierbar sein. In das 
Gesamtkonzept der Portalroboter 
sind die digitalen Servosteue-
rungen und In dus trierechner als 
Bedien- und Programmier terminal 
integriert. Der Anwender profi tiert 
von schlüsselfertigen Anlagen, die 
in kurzer Zeit installiert und in Be-
trieb ge nommen werden. PARKER 
EME Portalroboter gewährleisten 
Produktivität und Zuver lässigkeit 
von Anfang an.

Leistungstabelle: Der Standard auf einem Blick

Achse Typ Geschwindigkeit
[m/s]

Beschleunigung
[m/s2]*

T
[kg]Linienportal

Fahrweg
[m]

GL 02 X HPLA 080 5
50Z HZR 050 1,5

GL 04 X HPLA 120 8,5
75Z HZR 080 1,5

GL 06 X HLE 150 7,5
130Z HZR 100 2

Raumportal

GR 02 X HPLA 080 5

30
Y HPLA 080 5
Z HZR 050 1,5

GR 04 X HPLA 120 8,5

50
Y HLE 100 3
Z HZR 080 1,5

GR 06 X HPLA 120 8,5

75
Y HPLA 120 5
Z HZR 080 1,5

GR 10 X HLE 150 7,5

130
Y HLE 150 5
Z HZR 100 2
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Effi ziente Lösungen
Palettierroboter nach Maß

Be im Pa le t t i e ren  zäh len 
Geschwin digkeit und Flexibilität. 
Kurze Durchlauf zeiten erreicht 
man mit hohen Fahr- und Posi-
tioniergeschwindigkeiten der Palet-
tierro boter. Flexibilität gewährleistet 
vor allem eine offene Steuerung, die 
über Klartextdialoge problemlos 
für wechseln de Pa lettieraufgaben 
programmierbar ist. Diese Vorzü-
ge vereinen in idealer Weise die 
aus gereiften Palettiersysteme von 
Parker.

Ein Industrierechner dient als 
Mensch-Maschine-Interface. Die 
grafi sche Dar stellung der anzufah-
renden Palettier muster auf einem 
Bildschirm ermöglicht ein ein faches 
und bequemes Program mieren. Die 
erforderlichen Ablaufpro gramme 
erzeugt und überwacht die in-
tegrierte, volldigitale Servosteue-
rung automatisch.

Um Paletten, Verpackungen und 
Werkstücke aus unterschiedlichsten 
Werkstoffen und mit verschiedens-
ten Geometrien sicher zu transpor-
tieren, werden die Pa lettiersysteme 
mit an wendungsspezifi schen Grei-
fern aus gerüstet. Sind wechselnde 
Aufgaben im automatischen Ablauf 
zu bewältigen, sorgen Greiferwech-
selsysteme für höch ste Flexibilität 
und kurze Rüstzeiten.

Multifunktionsgreifer Palettenanwendungen im Pharma-
bereich

Kombigreifer für Kartons 
und PalettenPalettierautomat für 

Kunststoffboxen

Anwenderfreundliche 
Bedienoberfl äche
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Kommissionieren auf Tastendruck
Regalbediengeräte

Für moderne Lagertechnik und 
effi  zienten Warenumschlag benö-
tigt man hoch wertige Regalbedien-
geräte. Klein teile auftragsbezogen  
kommissionieren, Rohteile und Zwi-
schenprodukte in ferti gungsnahe 
Pufferspeicher ein- und aus lagern, 
Schriftstücke und Speicherme dien 
in Archive und Tresorlager einlagern 
- das übernehmen heute wirtschaft-
lich und bedienerarm automatisier-
te Regal be dien geräte.

Um einen raschen Warenum-
schlag sicherzustellen, müssen die 
Regalbe diengeräte lange Fahrwege 
mit hohen Geschwindigkeiten und 
hoher Dynamik zurücklegen. Dies 
gewährleisten die Parker Regalbe-
diengeräte mit ihren Antrieben über 
Zahnriemen oder Zahn stange durch 
leistungsfähige Servomo toren und 
volldigitale Servosteuerungen. 
Lastaufnahmemittel als Teleskopti-
sche oder Zug- Schubsysteme sind 
in der Lage unterschiedlichste Ein-
heiten ein zulagern. Für das sichere 
Überwachen und Dokumentieren 
des Warenein- und Ausgangs in 

den automatisch bedienten Re-
gallagern sorgen die integrierten 
PC-Steuerungen. Da sie unter dem 
Be triebssystem Windows arbeiten, 
können sie problemlos in übliche 
Rechnernetz werke (z. B. Novell 
über Ethernet) einge bunden wer-
den und mit übergeordneten HOST-
Systemen Daten austauschen. Hier 
zeigen sich die herausragenden 
Vorteile der Parker Systemphilo so-
phie. Regalbediengeräte von Par-
ker haben den innerbetrieblichen 
Material fl uß sicher im Griff. 

Kleinteilekommissionierung für 
Elektronikbauteile

Kommissioniersystem im 
Pharmabereich

Technische Grunddaten

Nutzlast
Gmax [kg]

50

50

Länge
Lmax [m]

12,0

40,0

Höhe
Hmax [m]

4,0

8,0

Leistung
max DS/h

200

120

Vx
[m/s]

3,0

2,5

Vy
[m/s]

1,5

1,5

Typ

RBGA.ZR

RBGB.ZS

Regalbediengerät mit Lastaufnahmemittel in Teleskopausführung

Andere Abmessungen 
und Leistungs -

daten auf Anfrage
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Steuern und Regeln
Automationssysteme

Für flächige Bearbeitungen, 
z. B. zum Schneiden von Folien, 
Auftragen von Dichtungen und 
Klebstoffraupen, Fräsen von Nuten, 
Zeichnen, Plotten und An reißen 
von Blechplatinen und Holzta-
feln, hat Parker leistungsfähige 
industrielle Plotter entwickelt. Die 
bedienerfreund liche, PC-gestützte 
Programmierober fl äche löst jedes 
Konturproblem. Spiegeln, dre hen, 
vergrößern, verkleinern, Spline-
Interpolationen, DXF-File-transfer 
– mit diesem Konzept kann man na-
hezu alle Muster und Zeichnungen 
rasch und be quem bearbeiten.

Rotorblatt-
reinigung mit 

Laser

Universelles 
Plottersystem

Verfahreinrichtung für 
Computertomographen

Der Realisierung von kunden-
spezifi  schen Auto mations systemen 
basierend 
auf Parker Mechanik- und Elek-
tronik-Komponenten sind keine 
Grenzen gesetzt. Ein exakt abge-
stimmtes und modulares Leistungs-
spektrum der Komponenten erlaubt 
Anwendungen in allen wichtigen 
Industriebereichen.
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Parker Hannifi n GmbH & Co. KG
Electromechanical Automation

Robert-Bosch-Straße 22
D-77656 Offenburg, Germany
Phone +49 (0)781 / 509-0
Fax +49 (0)781 / 509-98176
sales.automation@parker.com
www.parker-handlingsystems.com

Wir entwickeln Lösungen –
Sprechen Sie mit uns!


